Mzﬂ‘“ UZivatelskd ptirucka k reguldtorim rychlosti Maytech Falcon-Pro 32 Serie

Déekujeme, Ze jste si zakoupili regulator rychlosti od firmy MaytBebshless.

Jedna se o vysoce vykonny systém pro RC modely, ktérg oyt nebezgmy, a proto
doporuiujeme ped jejim pouzitim si prostudovat navod k pouziti.

Vysoce vykonny regulator rychlosti byl navrzen pro extréakmobacii, ma schopnost

podporovat vy$si okamzité zatizeni podle pozaiiaekietovou trasu, aby se vyltikla moznost
nechtnych odstavek, je také schopen podporovatetefité simultanni operace pro vicenasobné
Servo.

Falcon-Pro 32bit (MTFP-32) Series ESCs

Typ modelu BEC Lipo Hmotnost | Velikost Aplikace

MT6A-SBEC-F32 Switch BEC 5 5V/1 5A 2 Cells 5g 22.5*10.5mm
MT12A-SBEC-FP32 Switch BEC S5V/2A | 2-3 Cells 59 27°17mm
MT20A-SBEC-FP32 Switch BEC 5.5V/4A 2-4 Cells 119 30*17.5mm
MT25A-SBEC-FP32 Switch BEC 5.5V/4A 2-4 Cells 13g 30*17.5mm
MT30A-SBEC-FP32 Switch BEC5.5V/4A | 2-4 Cells 209 36"23.5mm
MT35A-SBEC-FP32 Switch BEC 5.5VZEA 2-4 Cells 25g 36*23.5mm
MT40A-SBEC-FP32 Switch BEC 5.5V/5A 2-6 Cells 449 50*25mm
MT45A-SBEC-FP32 Switch BEC5.5V/5A | 2-6 Cells 489 50*25mm
MT50A-SBEC-FP32 Switch BEC5.5V/5A 2-6 Cells 569 50*31mm RC Letadla
MT60A-SBEC-FP32 Switch BEC5.5V/5A | 2-6 Cells 589 50*31mm
MT70A-SBEC-FP32 Switch BEC 5.5V/5A 2-6 Cells 60g 50*31mm
MTB80A-SBFC-FP32 Switch BEC 5.5V/3A 2-6 Cells 63g 50*31mm
MT90A-SBEC-FP32 Switch BEC5.5V/5A | 2-6 Cells 689 50*31mm
MA100A-SBFC-FP32 Switch BEC 5JV/5A 2-6 Cells T4g 50*31mm
MT110A-SBFC-FP32 Switch BFC5.5V/5A 2-6 Cells 769 50*31mm
MT120A-SBEC-FP32 [ Switch BEC5.5V/8A | 2-6 Cells 809 50*31mm
MT150A-SBEC-FP32 [ Switch BEC5.5V/5A | 2-6 Cells 829 50*31mm
MT160A-SBEC-FP32 Switch BEC 5.5C/5A 2-6 Cells 85g 50*31mm

Specifikace:

¢+  Podpora 6A-150A, 2 - 8S (zkontrolujte prosim Stitek malégoru rychlosti pro jaké

¢lanky a vykon je ufeny)

+ Rozsah vystupni frekvence PWM je 8-24 kHazRou frekvenci PWM Ize nastavit pomoci
programovaci karty.

+ Rozsah ovladani rychlosti (plynu) : 9@0-2400ns

¢ Max. RPM(oté&ky za minutu): 300.000 (R4li). 100000 (6p6li), 50.000) (2 poli),

+ Vlastni nastaveni regulatoru rychlosti se provadi pomocianoavaci karty a ovliade
(brzdi / nebrzdi)

+ Podporuje nastavitelnou teplotni ochranu pro 60 A a vyssi.
+ Podporuje nastaveni motoru degu/vzad pomoci prog-karty.
. Funkce:

+ 32 bit ARM MCU, malé velikost, nizka hmotnost a vysoka rydhbalezvy.

4 Plynulé a citlivé ovliadani plynu. Implementovana ochrana prdtiazsignalu.

+  Synchronni rektifikace, regenerativni b¥nél energeticky &nngjsi ve srovnani s ostatnimi
béznymi elektronicky regulator rychlosti.

+ Automaticky detekuje vstupni signal. Ovladani plynu je k digp@zo nastaveni s
kompatibilnimi regulatory.

+ Regulator je kompatibilni prost&inu motofi na trhu.

4 Snadné programovani pomoci prog-karty

Piipojeni vod&;
Elektronicky regulator rychlosti Iz&ipojit k motoru gimym pripajenim nebo pomoci
kvalitnich konektoit. Vzdy pouzivejte nové konektory, které bylynbyt peslivé pripajeny k
kabetim a izolovany smi®vaci buzirkou. Maximalni délka vadi by nela byt do 150mm.
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. Pripojte elektronicky regulator rychlosti k vadim motoru.

. Pripajejte grislusné konektory k vodiim baterie.

. VSechny pipajené konektory a kabely zaizolujte pomskiri'ovacich buzirek
. Zapojte konektor ,JR* do kanaluippmace protizeni rychlosti.

¢  Cervené aerné vodte z regulatoru sefpojuji nacervené aerné vodie

na baterii. Pozor na polaritu.

+ Kalibrace ovladani rychlosti (plynu):

Pti prvnim pouZziti regulétoru rychlosti nastavte plyn.

Krok 1: Nastavte p&u rychlosti do maximalini polohy.

Krok 2: Zaprgte regulator rychlosti, pokud motor 2 x pip&™, znamena to, ze
maximalni poloha je nastavena.

Krok 3: Zatla&te p&ku rychlosti do nejnizsi polohy, motor 2 x pipR&™znamena to, ze
je detekovana min. rychlost, motor 2 x pip@é™jako potvrzeni, Ze je rychlost
(plyn) je v pdadku nastaven atiete stisknout pku dogFedu.

+ Nastaveni brzdy (zapnuta/vypnuta) pomoekydrzdy (tovarni nastaveni: Brzda vypnuta):

Umistte paku do stedu, zap#te regulator rychlosti z motoru se ozve sekvence pipnuti
“fro e o vt znamend to, Ze jste v rezimu nastaveni brzdy ovkada

Zatlatte p&ku do maximalni polohy (znamena to, Ze je brzda zapnets) zatléte na
p&ku do min. polohy (znamena to, Ze brzda je vypnuta)esg€kv pipnuti znamena
nastaveni ok a nasledovana 2 x piph# fako potvrzeni, Ze je regulator rychlosti
piipraven.

+  Postup Bzného startu:

Zatlatte pa&ku rychlosti (plynu) do min. polohy (pokud bude vySsi 6820us, dostane se
do kalibrace rychlosti).

Pripojte regulator rychlosti podle schématu, zapnjej, provede se detekce bateriovych
¢lanki a kazdé pipnuti motoru znamena jedddnek 0J.,," .Napiklad 4 bateriové
¢lanky pipnuti bude: Fr88”. Potom 2x pipnuti J&” znamend, Ze je regulator rychlosti
pripraven.

+ Nastaveni programovaci karty:
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Poznamkacervené ozngené parametry jsou vychozi.

V. Bezpeénostni body:

Diky bezkartéovému systému je systém vykonny, nespravné pouiiteragisobit zragni
osob, poskozeni Kaeni. Postupujte prosintgsreé podle pokyii.

+ Nepouzivejte iliS dlouho baterie s nizkym n&fm. Snizi se Zivotnost baterie a vykon
regulatoru rychlosti.

¢ Prosim, nefetsZujte dlouho regulator iptéZzovanim dochazi k jehaghtati, a to zpsobi
poskozeni MOSFETu.

+  Nenechavejteiepsti na regulatoru po dlouhou dobu, muze jej poskodit, nekiizjeho
Zivotnost.

+  Pxi praci na elektrickém systému regulatoruipqenou baterii se vzdy drzte mimo
dosah vrtule.

¢ Vénujte pozornost pneumatice motoru. Kdyz byl motor zablokonépracujte
negetrzits. V opasném fpadt se snizi Zivotnost motoru a regulatoru.

¢+ Vzdy pouzivejte regulator rychlosti v bezZpgch situacich.

+ Poskozeny regulator rychlosti se nesmi pouzivat.

+ Pro napéjeni Ize pouzit pouze napdjeni z baterie, nelzghpiido ze si!!!
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VI. Upozorrni:

+ Pokud je srr ot&eni motoru nespravny,itbete je jej zranit prohozenim
jakychkoliv dvou zeif kabeti motoru.
+ Pozor na polaritu, Spatnéipojeni polarity k regulatoru Zgobi jeho poSkozeni a
zni¢eni motoru!
+  Pokud khem zrychlovani je slySet nezvykly hluk (Sum), zvyStesfmaasovaci
Uhel. Pokud navysit&gasovaci Ghel na 30° a nebude to fungovat, znamena nuwtoe
je pretizeny, vyniite vrtuli za mensi, snizte n&f) nebo vyndiite za vykonsjSi
motor.
+  Prosim nechejte mezeru mezi brzdou &painim bodem plynu, aby &a paka
dostaténou mezeru. Brzda a &itek plynu nesmi byt v jednom hipdaby nedoSlo
k poskozeni ESC.
+ Nastaventasovani ref:

Vnitini rotor: 0~42°

Vngjsi rotor: 18~30°
Poznamka: Je lepsi nastavisovani podle dopoteni vyrobce motoru. S vy$Sim
nacasovanim jsou vy3ssi atdy, vyssi vykon.

VII. Chybové hlaseni

V pripact, Zze dojde k chybregulatoru. Bude regulator signalizovat chybové hlaseni
viz. nize. Po resetu regulatoru bude chybové hlaSenizagmoa

+ 1 opakované pipnuti: nizké rip

+ 2 opakované pipnuti: upozemi na rostouci teplotu.

+ 3 opakované pipnuti: Spatné signalytifimace.

+ 4 opakované pipnuti: Spatny start.
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