Flycolor

Navod k elektronickému regulatoru.

Dékujeme, ze pouzivate nas produkt.

Jakakoli nespravna obsluha muze zpUsobit zranéni osob nebo posSkozeni produktu
a pfislusného zafizeni. Tento vysoce vykonny systém pro RC model muze byt
nebezpecny, darazné doporucujeme precist navod k pouziti. Nepfebirame zadnou
odpovédnost za jakékoli ztraty zplisobené neopravnénymi Upravami naseho
produktu. Mame pravo zmeénit design, vzhled, vykon a pozadavky na pouziti
produktu bez upozornéni.

01Hlauni viastnosti

EFM8BB21 MCU, 8bitové jadro C8051 s maximalni pracovni

frekvenci 50 MHz.

Rada FlyDragon Lite Plus, mala velikost a nizka hmotnost. Jedineény design
obvodu, silna ochrana proti ruseni.

Ve srovnani s pfedchozi generaci Flydragon Lite pfidal rezimy chodu vpfed a
vzad, které splfuji osobni pozadavky.

Lze nastavit rezim startu, odezva plynu je rychla a ovladani rychlosti linearné
plynulé.

Automaticka identifikace ¢lanku baterie

(typ baterie by mél byt nastaven na LiPo).

Vicenasobné ochrany: ochrana proti abnormalnimu spusténi, ochrana proti
nizkému napéti, ochrana proti pfehrati, ochrana proti ztraté signalu plynu atd.
Bezpecnostni vykon s vysokym vykonem: kdekoli je paka plynu, motor se
nespusti okamzité.

Posudte pracovni stav pomoci ténu alarmu.

UZivatelé mohou nastavit funkce podle svych pozadavk, cyklické
programovaci menu, které se snadno ovlada. Podporujte nastaveni dalkového
ovladani nebo programovaci karty.

Vestavény BEC, vysoky vystupni vykon, mensi ztraty energie.

02 Specifikace produktu

Model Proud M%);gﬂilm BEC Ig;l:g\i/: Hmotnost Velikost
FlyDragon Lite+ 20A 20A 30A 55V/2A  2-4S 139 29x15.5x6.5mm
FlyDragon Lite+ 30A 30A 40A 55V/2A 2-4S 13g 29x15.5x6.5mm
FlyDragon Lite+ 40A 40A 50A 55V/3A 24S 51g 65x15.5x6.5mm
FlyDragon Lite+ 50A 50A 60A 55V/3A 2-4S 55¢g 65x15.5x6.5mm

FlyDragon Lite+ 30A 6S  30A 40A 55V/3A 3-6S 519 65x15.5x6.5mm
FlyDragon Lite+ 40A 6S  40A 50A 55V/3A 3-6S 55¢g 65x15.5x6.5mm



03 Schéma zapojeni
*Abyste predesli zkratu a uniku, ujistéte se, Ze je pfipojeni dobfe izolované
Pijimag

\\ 8 \—//
Baterie \ /
L

* Vzhled kazdého modelu je jiny, obrazek je pouze informativni.

04 Navod k obsluze

1. Normalni pracovni rezim

Zapnéte dalkové ovladani, zatlaCte

v v
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Pripojte ESC k baterii, poCkejte 2 sekundy, motor nékolikrat vyda kratkeé "pip",
pro indikaci poctu ¢lanku lithiovych baterii.
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Pockejte 1 sekundu, motor pipne upozornovacim tonem typu brzdy, pokud
pipne nejprve dlouze a poté kratce, znamena to, Ze brzda neni nastavena,
pokud pipne pouze dlouhé pipnuti, ESC je nyni pfipraven k praci.
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V tomto okamziku je systém pfipraven ke vzletu.

2. Nastaveni drahy plynu

Zapnéte dalkove ovladani, zatlacte '
paku plynu do nejvyssiho bodu

\ 4

Pripojte ESC k baterii. PoCkejte 2 sekundy, poté co motor vyda 2 kratka ,pip -
pip-“, poloha pIného plynu se ulozi do paméti.

\ 4



Posunte paku plynu do spodni polohy do 3 sekund.

Poté Ceka 1 sekundu, poloha ,nulového plynu® se ulozi do
pameti. Motor nékolikrat vyda kratké "pip“ coz znamena pocet .
¢lanka lithiové baterie.
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Pockejte 1 sekundu, motor pipne upozorfiovacim ténem typu brzdy, pokud
pipne nejprve dlouze a poté kratce, znamena to, ze brzda neni nastavena,
pokud pipne pouze dlouhé pipnuti, ESC je nyni pfipraven k praci.

3. Nastaveni programovani parametru

Zapnéte dalkové ovladani, zatlaCte paku '
plynu do nejvyssiho bodu
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Pripojte baterii kK ESC, poc¢kejte 2 sekundy, motor vyda dvojité kratké pipnuti
»Pip-pip-“, poCkejte 5 sekund, motor pipne zvlastnim zvukovym signalem
. 12321%, coz znamena, Ze vstoupil do programovaciho rezimu.

Nastaveni polozek
Po vstupu do programovaciho rezimu zazni postupné nasledujici pipnuti

;12321
1 Brzda 1x kratké Pip-
2 Typ baterie 2x kréatké Pip-Pip-
Prahova hodnota s e o
3 nizkého napéti 3x kréatke Pip-Pip-Pip-
4 Casovani 4x kratké Pip-Pip-Pip-
Pip-
5 ReZim spousténi 1x dlouhé Piiiip-
1x dlouhé a .
6 Frekvence PWM 1x kratké Piiiip- Pip-
MozZnost odpojeni 1x dlouhé a e e o
! napéti 2x kréatké Pillip-Pip-Pip-
v« 1x dlouhé a Piiiip-Pip-Pip-
8 | Rezimbehu 3x kratke Pip-
9 Obnovit vychozi tovarni | 1x dlouhé a Piiiip-Pip-Pip-
nastaveni 4x kratké Pip- Pip-
10 EXIT 2x dlouhé Piiiip- Piiiip-
Poznamka: Dlouhy zvuk "Piiiip-" je ekvivalentni 5
kratkym zvukdm "pip", jeden dlouhy a jeden
kratky "Piiiip-pip“ znamena Sestou moznost.
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»

KdyZ motor zapipéa
moZnost Exit*, seSlap-
néte plyn do nejnizsi-
ho bodu do 3 sekund,
motor pipne ,J
765765, poté opustite

nastaveni.




\ 4

Hodnota parametru polozky

Poté, co motor vyda tén
polozky, pfesurite paku plynu
do polohy nula, poté vstoupite
do zvolené polozky a motor ve
smycce vyda tén parametru. viz
tabulka nize.

1)

Po zaznéni pozadovaného tonu
presunte paku plynu do horni
polohy, znamena to, ze
pozadovany parametr je zvolen,
pak motor vyda specialni ton

.0 1212%, tento parametr se ulozi.

Pokud chcete vybrat jinou
poloZku, vyckejte aZ se '
vrati zpét do nabidky

urovné 1 pro vybeér polozky,
zpusob ovladani je stejny.

Zvuk 1 2 3 4 5 16 17 8
1 1 X X .
pipnutl st |2 3x 4x 1x | diouhéa | diouhéa | X AoUne
Polozka kratké kratké kratké | dlouhé 1x 2% 3x Kratké
kratké kratké
o4 s o o Velmi
1. Brzda Zadna Mékka Tézka &3k
. . NiMH/
2. Typ baterie LiPo NiCd
3. Prahové
hodnota ochrany Nizky Stiedni | Vysoky
nizkého napéti
4. NaCasovani 0° 3.75° 7.5° 11.25° 15° 18.75° 22.5° 26.25°
.. v Ly YL Velmi
5. Rezim spusténi | Normalni | Mékké Mekké

6. Frekvence PWM 16KHz 8KHz

7. Rezim ochrany Mékké Tvrdé
nizkého napéti vypnuti | vypnuti

Jednos Obous

8. Provozni rezim . . .
mérny mérny

*OznacCené parametry jsou vychozi tovarni hodnoty.
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rezim programovani.

Pokud nechcete zvolit jiny parametr, presurite

plyn do 3 sekund do nulové polohy, poté

motor vyda specialni ton ;765765 opusti .
rezim programovani. Nebo vypnutim opustite




1. Brzda: [1] Zadna [2] Mékka brzda [3] Tézka brzda [4] Velmi tézka brzda
(tovarni nastaveni je ,Zadna“)

2. Typ baterie: [1] LiPo (lithiova baterie) [2] NiCb/NiMh (Ni-MH/niklova baterie)
(vychozi hodnota je ,LiP0")

3. Prahovéa hodnota ochrany nizkého napéti: [1] Nizka [2] Stredni [3] Vysoka;
(vychozi hodnota je ,stfedni“ (3,0 V/65 %))

Pro baterie Ni-xx: Nizka (50 %) / Stfedni (65 %) / Vysoka (75 %).
Pro LiPo baterie: Nizka (2,8 V/S)/ Stfedni (3,0 V/S)/ Vysoka (3,2 V/S).

Napf.: U 4S5/14,8V Lipo bateriovych sad je prahova hodnota ochrany
nizkého napéti 11,2 V nizké / 12,0 V stfedni / 12,8 V vysoké.

4. Nacéasovani: [1]0° [2]3,75° [3]7,5° [4]11,25° [5]15° [6]18,75° [7]22,5° [8]26,25°
(vychozi hodnota je ,15°)

Nizka (0°/3,75°/11,25°/15°/18,75°) - nastaveno pro vétSinu motord s
vnitfnim rotorem
Vysoka (22,5°/26,25°) - sada pro motory s vnéjSimi rotory od 6 polU a vice.
Jako obvykle plati 15° pro vSechny motory s vnéjSim rotorem, ale pro
ZlepSeni ucinnosti doporu€ujeme nastavit nizké ¢asovani pro 2pdélovy
motor (vétSina motoru s vnitfnim rotorem), vysoké ¢asovani pro 6poloveé a
vysokopolové motory (vétSina motor s vnéjSim rotorem).
Pokud potfebujete vysokorychlostni motor, muzete nastavit vysoké
Casovani. Nekteré motory vyzaduji specialni Casovani, pokud si nejste jisti,
radéji nastavte Casovani podle doporuceni vyrobce motoru nebo nastavte
na 15°.

Poznamka: Po zméné naCasovani otestujte pfed letem na zemi.

5. Rezim spusténi: Nastartujte s linearnim urychlovacem
[1] Normalni: Zadna latence od 0 % plynu do 100 % plynu. (vychozi)
[2] Mékké: Z 0% plynu na 100% plyn to trva 6 sekund.
[3] Velmi mékké: Z 0% plynu na 100% plyn to trva 12 sekund.

6. Frekvence PWM: [1]16KHz [2]8KHz. (Vychozi hodnota je 16 kHz)
U vysokopodlovych a vysokorychlostnich motort muze vyssi frekvence PWM
zajistit plynulejSi chod motoru, ale vysSi frekvence PWM zpusobi vyssi teplotu
ESC.

7. Rezim ochrany nizkého napéti: (vychozi hodnota je mékké vypnuti)
[1] Mékké vypnuti: napéti klesne na nastavenou prahovou hodnotu
nizkonapétové ochrany, ESC snizi vykon a poté pferusi vystup motoru
[2] Tvrdé vypnuti: napéti klesne na nastavenou prahovou hodnotu
nizkonapétové ochrany, ESC okamzité odpoji vystup motoru.

5




8. Provozni rezim: (vychozi hodnota je ,jednosmérny“)
[1] Jednosmérny: pouze vpfed, ne vzad.
[2] Obousmérny: S funkci zpétného chodu, kdyz je plyn seslapnut zpfedu do
zpétného chodu, bude couvat okamziteé, kdyz se motor zastavi. V tomto
rezimu lze kalibrovat maximalni a minimalni rozsah plynu, zatimco rozsah
stfedniho bodu plynu je pevné nastaven na 1500us £ 50us.

9. Obnovte vychozi tovarni nastaveni: Kdyz pipnuti signalizuje ,Obnovit
vychozi nastaveni®, posurite paku plynu do 5 sekund do nulové polohy. V
tomto rezimu neni zadna podnabidka, motor vydava zvuk 765765, coz
znamena, ze jsou obnovena vychozi nastaveni.

10. Exit: Presunte paku plynu do nulové polohy do 5 sekund, kdyZ se ozve
pipnuti, motor zaroven vyda zvuk ;765765 to znamena, ze ESC opusti
programovaci rezim a prejde do normalniho provozniho rezimu.

06 Ochranna funkce

Pokud se pfi zvySeni plynu motor nenastartuje normalné do tfi
sekund, ESC vypne vykon a paka plynu musi byt znovu

OSCI?]?:::L umisténa do nejnizSiho bodu, nez bude mozné motor znovu
nastartovat (divody toho mohou byt: ESC a Pfipojeni motoru je
Spatné nebo odpojené, vrtule je blokovana jinymi pfedméty atd.).
Kdyz provozni teplota ESC pfekroCi 100 °C, ESC automaticky

Teplotni snizi vystupni vykon z dlivodu ochrany, ale nevypne veskery

ochrana vystupni vykon, aby bylo zajisténo, Ze motor bude mit urcité

mnozstvi vykonu, aby nedoslo k havarii. Kdyz teplota klesne na
85°C, ESC se postupné vrati na maximalni vykon.

~ Kdyz ESC detekuje ztratu signalu plynu na vice nez 1 sekundu,
Ochrana proti  okamzité vypne vystup, aby se predeslo vét§im ztratam
ztraté signalu  zpiisobenym pokradujici vysokou rychlosti otaéeni vrtule. Pokud
plynu je signal plynu obnoven, ESC muize okamzité obnovit
odpovidajici vystupni vykon.

Ton alarmu: (K posouzeni abnormalnich pfipadd pomoci tonu alarmu)

1. Varovny zvuk ztraty signalu plynu: kdyz ESC nedetekuje Zadny signal, motor
vyda ton alarmu ,Pip-. Pip-. Pip- ,(Interval 2 sekund).

2. Plyn neni resetovan na nulu: plyn neni v poloze nula, motor vyda ,Pip-Pip-Pip-
Pip-Pip-“ (naléhavy jeden kratky ton).

3. Vystrazny zvuk pfi pfiliS malém zdvihu plynu: kdyz je rozsah plynu nastaven
pfilis uzky, motor vyda ,Pip-Pip-Pip* (utrzeny alarmovy tén vydava posledni 2
sekundy). Musite znovu nastavit rozsah plynu.



4. Varovny zvuk pfekroc€ujici napéti: kdyz napéti prekroCi mezni napéti, motor
vyda: "Pip-Pip-, Pip-Pip- " (Interval 2 sekundy).

07 Opatreni pro pruni poutziti elektronického regulatoru rychlosti

1. Pfi prvnim pouziti ESC musite nastavit rozsah plynu.

Rozsah plynu staci zkalibrovat pouze jednou, ale pokud zménite vysilac,
musite jej nastavit znovu.

2. Pred pfipojenim bateriovych sad zkontrolujte, zda je polarita vSech konektoru
spravna, abyste predesli poSkozeni ESC nespravnym pfipojenim nebo
zkratem.

3. Pokud se motor béhem létani nahle zastavi, okamzité posunte paku plynu do
nulové polohy, poté zatlacte paku plynu zpét do horni polohy, aby se motor
restartoval, poté posurite paku plynu do polohy malého plynu, abyste s
letadlem okamzité pristali.

4. U nékterych motoru s velkym Spi¢kovym proudem muze byt vystup BEC
nestabilni. V tomto pfipadé se doporucuje pfidat elektrolyticky kondenzator na
kladny a zaporny pdl vstupu ESC, doporuceno 330uf 25V (4S) nebo 35V (6S).

e Bez povoleni nerozebirejte Zzadné elektronické soucasti na ESC, jinak dojde k
poSkozeni produktu nebo ztraté informaci.

e P¥i prvnim testovani ESC a motoru neinstalujte na motor vrtuli nebo hnaci
pastorek, aniz byste si ovéfili, ze je jednotka pfijimace spravné nastavena.

e Nepouzivejte prasklé, poSkozené nebo prehraté baterie.

e Nepouzivejte kabely a konektory, které nesplniuji normy.

e Pocet baterii nebo servosystému by nemél prekrocit pfedpisy ESC.

e Napéti a proud baterie by nemély prekrocit rozsah pracovniho napéti ESC.

e \zdy davejte pozor na polaritu baterie, nespravné zapojeni polarity poskodi
ESC.

e Neumistujte ESC na mista s vihkosti nebo silnym svétlem.

e Nevyjimejte baterii, pokud je motor v chodu, mohlo by dojit k velkému
SpiCkovému proudu a spaleni ESC.

e ESC instalujte na misto pfivodem vzduchu, kolem ESC nic neomotéavejte.

09 Rychlé odstraiiovani problémii

PFiznaky Mozné pFiginy Reseni

. : ., Znovu vycistéte zastrcku nebo
Spojeni mezi baterii a

oot g | R o | erlzeSr ok
motory, neni slyset pfipojen zdroj napajeni. | 2 POVIdte, z€ polarl

Zadny zvuk a serva se kabelaze je spravna.
nezapnou. Pokud spajené spoje Znovu pripajejte spojovaci

nejsou pevné, snadno | vodicCe.
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dojde k rozdéleni
kontaktu.

Napéti baterie je
nedostatecné.

Zkontrolujte baterii a vyménte
ji za pIné nabitou baterii, ktera
spliiuje specifikace.

ESC ma jiné problémy s
kvalitou.

Vyméiite ESC.

Po zapnuti ESC
automaticky detekuje
pocet ¢lanka baterie,
ale motor nelze spustit.

ESC nenastavuje zdvih
plynu.

Znovu nastavte drahu plynu.

ESC funguje, ale motor
nefunguje a neni slySet
zadny zvuk; po zapnuti
ESC motor nefunguje
a zni alarm. (Dvé
pipnuti, 2 sekundy od
sebe)

Spatny kontakt mezi
ESC a motorem nebo
Spatné spajeni spoju.

Zkontrolujte svorky konektoru
nebo znovu vyménte konektor
nebo pfipajejte vodiCe motoru.

Spatny motor.

Vymérte motor.

Napéti baterie
prekracuje limit.

Zkontrolujte, zda je napéti
baterie v pracovnim rozsahu
ESC.

Po zapnuti motor
nefunguje, ale spusti
se alarm. (Pip-, Pip-,
Pip-, interval mezi
kazdym pipnutim je 2
sekundy)

Signal skrtici klapky
prijimace neni na
vystupu.

Zkontrolujte a ovérte, zda je
signalni vedeni spravnée
pfipojeno ke kanalu Skrtici
klapky pfijimace; zkontrolujte
vysilaC a pfijimac, abyste se
ujistili, Zze je platny vystup
signalu.

Po zapnuti motor
nepracuje a vydava
nepretrzité pipani.

Paka plynu neni
umisténa v minimalni
poloze.

Posunte paku plynu do polohy
"nula” nebo resetujte drahu
plynu.

Po zapnuti motor
nefunguje a poté, co
ESC vyda dvé dlouha
pipnuti, zazni dvé
kratka pipnuti.

Predni a zadni Cast
kanalu Skrtici klapky
jsou Spatné umistény,
coz zpusobi, ze ESC
vstoupi do
programovaciho rezimu.

Chcete-li upravit nastaveni
kanalu plynu vpfed a vzad,
postupujte podle navodu k
dalkovému ovladaci.

Motor bézi obracené.

Poradi zapojeni
propojovaciho vodicCe
mezi motorem a ESC je
nespravne.

1. Vyménte libovolné dva ze
tfi propojovacich vodicu
mezi ESC a motorem.

2. Primo pouzijte dalkove
ovladani ke zméné sméru
zménou nastaveni motoru
fizeni.




Motor se zastavil
uprostred letu.

Napéti baterie je nizsi
nez nastavena prahova
hodnota
nizkonapétového
ochranného napéti a
rezim nizkonapétove
ochrany se vypne.

1. Spravné nastavte prah
nizkonapétoveho
ochranného napéti, baterie
je plné nabita k letu,
nizkonapétovy ochranny
rezim je nastaven na rezim
snizeného vykonu. Pokud
zjistite, ze se vykon béhem
letu snizuje, pristante
prosim vcas.

2. Ovladejte model letadla
tak, aby létal v dosahu
dalkového ovladani.
Davejte pozor na napéti
baterie dalkového
ovladani. Pokud napéti
hodné klesne, pfistante
vCas.

Ztratil se signal plynu.

1. Zkontrolujte, zda dalkovy
ovlada¢ funguje spravné.

2. Zkontrolujte, zda dalkovy
ovladac a pfijimac spravné
spolupracuiji.

3. V prostfedi pouzivani je
extrémneé silné
elektromagnetické ruseni,
zkuste jej zapnout a zacit
znovu.

Pokud se problém vyskytuje
opakované, znamena to, ze
vnéjSi ruSeni mista letu je
prilis silné, zmérte misto letu

Spatny kontakt v
kabelazi.

Zkontrolujte, zda jsou
konektory baterie, vystupni
kabel baterie a kabel pro
pfipojeni motoru spolehlivé

pripojeny.
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