BGL - 6G - AP
Navod k pouziti

Dékujeme, Ze jste si vybrali BGL - 6G - AP. Jedna se o maly a vynikajici systém pro
letadla s pevnymi kfidly a vysokym vykonem.
Vynika automatickymi vlastnostmi jako je, vyvazeni a navrat zpét pomoci jednoho
tlaCitka.
Podporuje 3 typy letadel: normalni, létajici kfidlo a V-Ocas.
S pomoci nejnoveéjsi technologii MEMS muze pilot automaticky model stabilizovat.

Funkce automatického vyvazeni by mohla zabranit kolizi a funkce navratu zpét by
mohla zabranit uleténi letadla z vaSeho dohledu a naslednou ztratu.

1. Specifikace

Rozmeéry: 23mm X 38mm

Hmotnost: 5,59

Provozni napéti: DC4,8V ------ 6V

Provozni proud: 20 mA

Kompatibilita se servomotory: 1,52ms analogové servo / 1,52ms digitalni servo
Radiova kompatibilita: PPM PCM .2,4G

Provozni teplota: -15°C -65°C

2. Funkce a pfripojeni

2.1 Pripojeni
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2.2 Vybér modelu

Nastaveni vysilaCe

Zapnéte vysila€ a vytvorte novy model, nastavte trimery a sub-trimery vSech kanall
na nulu, ¢imz vypnete vSechny funkce vyrovnani. S1/ S2 pro odpovidajici model

1|2 | Diagram |AIL OUT ELEV OUT RUDDOUT
Normalni 0|0 AlIL Servo ELE Servo RUD Servo
vzduchové
letadlo

Létajici kiidlo |0 | 1 l Servo levého | Servo praveho | RUD Servo

V — Ocas 1/0 AIL Servo Servo levého | Pravé kfidlo
kfidlo

Kalibrace 1)1] LED po dobu 10 sekund rychle blika, poté

zadniho zacne trvale svitit.

snimade ocasu
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3 RUDD OUT

Létajici kfidlo



3. Metody instalace

3.1. BGL-6G-AP musi byt nainstalovan (namontovan) na rovnou a stabilni ploSinu
blizko tézZisté vaseho letadla. Viz nasledujici diagram:

diagram 1

3.2 BGL -6G-AP musi byt nainstalovan smérem dopfedu, bez jakéhokoliv
pootoceni. Viz diagram:

diagram 2

4. Rezim letu

Rezim Blance: Gyroskop muze automaticky korigovat letovou polohu. V tomto
rezimu muze letadlo automaticky zUstat vodorovné.

REZIM GYROSKOPU VYPNUT: Zastaveni gyroskopu k opravé letadla. Letadlo
muzeme ovladat pouhym pohybem pacek vysilace.

Automaticky se vratit domu: Vychozi vySka je vySka, ve které se letadlo zacne
vracet domu, letadlo bude automaticky krouzit v kruhu o poloméru 50M nad bodem
navratu. Ovladaci packa RUD, ALl a ELE v tomto rezimu na letoun nepusobi.

Upozornéni: Ovladaci plocha kfidla se pfi pfepinani mezi rezimy Blance a
Gyroskop vypnut témér nezméni. Ovladaci plocha kfidla vSak automaticky udrzi
ur€ity naklon letadla, aby letoun automaticky zustal v uréitém bo&nim naklonu.



5. Prepinac rezimu
5.1 Bez GPS

Ridici signal SW je pfifazen pfislusnému kanalu. ,SW* je pfepina¢ zmény letového
rezimu. P¥i pouziti dvoudilného pfepinace se muze pfepnout z rezimu Gyroskop
vypnut do rezimu Balance.

Zkontrolujte prosim nasledujici tabulku:

Letovy rezim | Rozsah prepinage | Sitka impulzu signalu Stav LED
Gyroskop Méné 1500US Trvale sviti
Vyrovnany | Vice 1500US Trvale sviti
5.2 S GPS

SW je pfifazen pfislusnému kanalu. ,SW* je pfepinaC zmény letového rezimu. P¥i
pouziti tfidilného prepinace jsou k dispozici tfi rezimy.
Viz nésledujici tabulka:

Letovy model Rozsah Sitka signalniho impulzu | Stav LED
pfepinace

Automaticky navrat doma | Méné 1250US pomalu blika

Gyroskop vypnut Stredni 1250US - 1750US pomalu blik&

Vyrovnany Vice 1750US pomalu blik&

6. Zpusob nastaveni kalibrace autopilota a navratu

6.1 bez GPS

Pfepnéte spinacC 1 a 2 do polohy ,,ON®, aby se pfi prvnim pouziti 6G-AP pfipojil. LED
dioda za¢ne po zapnuti rychle blikat 10 sekund. Pokud LED dioda zaéne trvale
svitit, je v poradku pfipojen. Poté vypnéte napajeni a pfepnéte pfepinaC S1 a S2 do
odpovidajiciho letového rezimu. Znovu zapnéte a LED dioda bude trvale svitit.

6.2. s GPS

A. Rozpoznavani komunikace Autopilota s pfistupem GPS, Pfepnéte spinac 1 a 2
do polohy ,ZAPNUTOQ®. Poté zacne, GPS a auto pilot komunikovat automaticky,
pokud se Cervena LED auto pilota zméni z rychlého blikani na trvale Cervenou a
nasledné zpét k pomalému blikani.

GPS Led dioda sviti modfe — zména na blikajici. coz znamena, Ze autopilot a GPS
uspésné dosahly rozpoznani komunikace.

B. Kalibrace

Stisknéte tlagitko ,set“ na 3 sekundy, poté se CERVENA LED dioda zméni z blikajici
na trvale rozsvicenou CERVENOU. to znamena, Ze kalibrace autopilota je

uspésna.



C. Nastaveni bodu pro navrat

Pfepnéte prepina¢ na odpovidajici letovy maod.

Nastavte bod navratu: Dlouze stisknéte tlaCitko Nastaveni po dobu tfi sekund
nebo déle, CERVENE kontrolky se zméni z blikani na trvale rozsvicené, coz
znamena, Ze nastaveni aktualniho bodu navratu je v porfadku.

Upozornéni: Pokud dojde ke ztraté signalu GPS nebo k vypnuti pfipojeni GPS,
rezim se automaticky zméni na rezim vyvazeni, aby byla zajisténa bezpecnost
letounu.

7. Zpusob nastaveni
7.1 TlacCitka ALE, ELE obsahuji dvé funkce: Smér gyroskopu, Rozsah gyroskopu.

7.1.1 Smér zpétneé vazby: horni ¢ast je NOMR a dolni ¢ast je REV:
Zisk Margin je minimalni pro zvySeni oto¢te ve sméru hodinovych rucicek a
pro snizeni otocte proti sméru hodinovych rucicek.

7.1.2 Gyroskop kompenzuje ve stfredu NOMR cCasti, proti sméru hodinovych rucicek
pro zvyseni a ve sméru hodinovych rucicek pro snizeni v REV Casti.

7.2 Zisk gyroskopu
Upravte prosim smér a rozsah dvou kanall: AIL, ELE V rezimu vyvazeni.
Zvednéte letadlo kolem osy sklonu a osy natoCeni a zkontrolujte, zda je smér a
rozsah spravny.
Nastavte Sroub tak, aby odpovidal AIL a ELE, do optimalni polohy.

NOMR

REV
Schéma korekce zisku gyroskopu

1. Otoc€eni roviny kolem ukazuijici v diagramu osy 1 a 2. Zkontrolujte korekci zesileni
pro vySkovku.

2. OtocCeni roviny kolem osy rolovani. Zkontrolujte korekci zesileni kridélek jak
ukazuje obrazek 3 a 4.



7.3. U modelu uzavieného gyroskopu nebo modelu vyvazeni upravte dopfedu a
dozadu AIL / ELE / RUD, aby bylo smérové ovladani stejné jako smeér reaguijici
na citlivost.

7.4 Upravte délku ojnice a nastavte uhel kormidla do spravné polohy.

7.5 Pozor: Pokud letadlo leti nestabilng, vnitfni a venkovni teploty se znacné lisi,
v bilancnim modelu se servopovrch mirné odchyluje, méli byste se vratit k
inicializaCnimu modelu gyroskopu, abyste znovu provedli elektrifikaci a ovéfili
jeho inicializa¢ni data 8.

8. Odstranéni zavad

8.1 Letadlo se pravidelné houpe, rychle a stfidavé.
- Snizte citlivost gyroskopu.

8.2 Nepravidelné otaceni letounu
- K nastaveni gyroskopu pouzijte oboustrannou lepici pasku z mékké pény,
ktera tak muze snizit vibrace motoru a trupu letadla.

8.3 Letadlo se po vzletu nepravidelné otaci nebo pfevraci.
- Zkontrolujte, zda je smér zpétné vazby dvou os (AIL a ELE) gyroskopu
spravny.
- Zkontrolujte, zda je spravny smér ovladani kanalu ALI, ELE a RUD, pohybem
paCek samostatné.

8.4 Pomalé a nepretrzité otacejte
- Zkontrolujte, zda je instalace kormidla vodorovna, pokud ne, upravte stfed
serva a znovu propojte gyroskop.
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