S-Bus

Standardni serva (PWM)

Dosavadni v modelarstvi znama serva, bez rozdilu, zda se jedna o
serva analogova, digitalni anebo se stfidavym motorem, jsou fizena
signalem s modulaci §ifky impulzG. Odchyluje-li se $itka signélu od
dané referenéni hodnoty (neutralni impulz), pohybuje se servo vlevo,
anebo vpravo.

Dle toho, zda je impulz vési, anebo mensi, nez referenéni hodnota.
Velikost odchylky od neutralniho impulzu stanovi, jak dalece servo
pobézi v pfislusném sméru.

Serva S-BUS
V protikladu ke standardnim servam, pro ktera je u pfijimace pro
kazdy kandl serva k dispozici jeden impuls PWM, neexistuji u
systému S-Bus jednotlivé klasické kanaly serv.

Informace, jak daleko a v jakém sméru se ma servo vychylit, je
podobné digitalné zakédovana, jako u systému vysila¢l PCM.
Impulzni telegram navic obsahuje informace o vychylkach a
smérech vychylek vSech 18 servokanall, jakoz i adresy kandll.

Odkud vi servo, na ktery fidici povel ma reagovat?

Kazdému servu se pfidéli Cislo kanalu a servo si vyhleda z impulz-
niho telegramu pfislusné &islo kanalu jakoZ i informaci o velikosti a
smeéru vychylky. Reaguje pouze na povely, které jsou opatfeny
spravnym ¢islem kanalu.

Podstatna vyhoda systému S-Bus zalezi v tom, Ze Ize serva
zapojovat paralelné, tedy vést kabel od serva k servu. V protikladu k
tomu je u standardnich serv vzdy zapotfebi vést kabel od kazdého
serva k pfijimaci zvlast.

Vyhody: .

» Méné kabell, proto mensi hmotnost -l-'i"'..,__

+ Jednodus$si vedeni kabell = s
+ Jednoduche paralelni zapojovani serv
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Za pomoci bezplatného programu PC-Link se provadi adresovani
serv. Takto se kazdému servu pridéli odpovidajici ¢islo kanalu od 1
do 16..

Navic jsou i veskera serva S-Bus programovatelna.

Lze nastavit nasledujici funkce:

 Nastaveni stfedni polohy +/- 300 pS (ca. 30 stupnit)

- Nastaveni koncové polohy zvlast vievo a vpravo ca. 50-175%

* Pfepélovani serv

* Rychlost serv 0,36-9 vtefin na 45 stupn

+ Nastaveni mrtvé polohy

« Filtr proti kmitani

* Poplach

* Volba médu pfi ztraté signalu Free-Hold

* Typ serva normal-zatahovaci podvozek

* Rozbéh méky-tvrdy

» Ukladani ID do paméti

« Pridéleni kandlu

Software Ize bezplatné stdhnout v oblasti Download na domovské
strédnce robbe.

USB-adaptér CIU 2 éis. F1405

USB-adaptér CIU slouzi k programovani serv a k pfidélovani &isla
kanalu za pomoci pocitace.

Adaptéru Ize rovnéz pouzit k programovani gyr a regulatort Futaba
za pomoci pocitace.



S-Bus

Priklad zapojeni v morovém modelu
stiedni velikost za pomoci kabeli S-BUS.
Prehlednost vedeni kabell je ihned zfejma.
Pouze jeden konektor pro kazdy pfipoj
kfidla a tim jednoducha montaz. Navic se
zvysi bezpeénost, nemlze dojit k zaméné
konektord.

Pouze jeden kabel pro pfipojeni serv v zadi
modelu.

Jednoducha kabelaz a nizka hmotnost.

Priklad standardniho zapojeni v modelu
stiedni velikosti.

Dle poctu serv v kfidle je zapotrfebi vést do
kfidla k pfislusnym serviim nékolik kabelQ.
Toto vede jednak k Ubytku napéti na kazdém
kabelu, jednak se zvySuje zbyteéné pocet
kabell a tim i hmotnost.

Po preprave je tfeba pfi montazi kiidel
pracné a predevsim spravné zapojovat ¢etné
konektory.
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