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1 UvoD

Dékujeme, Ze jste si vybrali Fly Sky FS-i10 10CH vysila¢ 2.4GHz AFHDS2A s inteligentnim systémem,
ktery je kompatibilni s vrtulniky, letadly a vétroni. Systémové parametry mohou byt nastaveny od
zakladli na modelech vlastnéné uzivatelem. Pokud pouZivate poprvé tento systém, poskytne Vam
tento ndvod rady, jak plné vyuZzit tento systém. Pfed pouZitim si tedy proctéte vsechny instrukce.

2 SERVIS

Pokud se béhem pouzivani vysilace objevi néjaky problém, obratte se na manual. Pokud i nadale
pretrvava dany problém, kontaktujte prodejce (BIGHOBBY) pro pfipadnou konzultaci.

3 SPECIALN| SYMBOLY

Prosim vénujte pozornost nasledujicim symbollm, které se objevuji v navodu a pozorné si je
prectéte.

A‘ NEBEZPECI: Pokud se nebudete fidit touto radou, mlZe dojit k vdznému zranéni nebo
smrti.

A‘ UPOZORNENI: Pokud se nebude fidit touto radou m@iZe dojit k vdznému zranéni.



A‘ POZOR: Pokud se nebude fidit touto radou, muize dojit ke zranéni a dale kvainému
zranéni.

7,

ZAKAZANE POVINNE

4 BEZPECNOST

7,

Nikdy nepouZivejte v noci nebo béhem bourky, Spatné pocasi mize mit vliv na
kontrolu vaseho systému.

Ujistéte se, Ze se motory otaceji stejnym smérem jako operacni smér.

Odpojovaci sekvence je ndsledujici: 1. Odpojte baterii od pfijimace 2. Vypnéte vysilac
Nedodrzenim tohoto poradi mlze mit za nasledek nekontrolovatelné pohyby a poskozeni systému.

7,

Prosim berte na védomi, Zze 2.4G R/C systém muze mit vliv na rostliny a auta po
zapnuti vysilace.

Ujistéte se, Ze mate nastaveny failsafe.

QO

Neprovozujte venku v desti, nebéhejte v kaluzich vody nebo pfi Spatné viditelnosti.
Pokud néktery typ vlhkosti (voda, snih) vstoupi do nékterého komponentu systému, ukoncete
provoz, mlze dojit ke ztraté signalu.



7,

Neprovozujte na nasledujicich mistech: v blizkosti jinych wvysilacl, lidi nebo cest;
v blizkosti rybniku, kde mohou byt lidé na lodich, blizko vedeni vysokého napéti nebo antén
komunikacéniho vedeni. Ruseni mlzZe zpUsobit ztratu signdlu. Nespravna instalace Vaseho R/C
Systému ve Vasem modelu miZe mit za nasledek vaziné poranéni.

7,

Nedotykejte se spalovaciho motoru, motoru, reguldtoru nebo jinych ¢asti modelu,
pokud bude vytvaret teplo, zatim co je model v provozu nebo hned po pouziti. Tyto ¢asti mohou byt
velmi horké a mUZou zpUsobit vazné popaleniny.

Provedte celkovou kontrolu Vaseho modelu ptes kazdym provozem. Kazdy problém R/C
systému nebo nevhodnad instalace mUize zpUsobit ztratu kontroly. Zkusebni test dosahu: Jeden drzi
model a druhy vezme vysila¢ na vhodné misto ke kontrole funkénosti serv. Prosim ukoncete provoz,
pokud nastanete vypadek. Prosim zkontrolujte pamét modelu a ujistéte se, Ze mate vybrany spravny
model.

pozici, zatimco je zapnuty vysilac celou dobu. Pokud délate nastaveni modelu, provadéjte s nebézicim
motorem nebo odpojenym, to miZe mit za nasledek ztratu signdlu nebo vytvoreni nebezpecné
situace.

Funkce Fail safe:
Pfed provozem, zkontrolujte funkci failsafe:
Postup kontroly; Pfed startem motoru, zkontrolujte funkci fail safe dle nasledujicich pokyn(:

1) Zapnéte vysilac a pfijimac.

2) Pockejte 30 sekund, poté vysila¢ vypnéte. (Vysila¢ automaticky vysild data fail safe do
pfijimace kazdych 5 sekund).

3) Kontrolujte, jestli fail safe funkce davaji serva do pozadované pozice, pokud je chybny pfijem.
Funkce fail safe je bezpecnosti vlastnost, kterd minimalizuje poskozeni pfevedenim serv do
pozadované pozice, pokud je chybny pfijem. Nicméné, pokud nastavite nebezpecné pozice,
ztraci tato funkce vyznam. Pfi pouZiti opacné funkce bude pouzita zména provozniho sméru
serva, fail save funkce musi byt obracena.



Baterie: Nikdy nedavejte baterii do zkratu. Nepoustéjte baterii nebo ji nevystavujte
silnym narazim nebo vibracim. Baterie mlZe byt zkratovana a prehratd, elektrolyt mlze unikat a
zpUsobit poZar nebo chemické poskozeni.

Uskladnéni:

1. Nikdy nepokladejte vysila¢ nebo model v dosahu malych déti. Malé déti mohou nahodou
spustit systém. To mUZe zpUsobit nebezpecnou situaci nebo poskozeni.
2. Neuskladriujte Vas R/C systém na tyto mista:
a. Kde je extrémniteplo nebo zima
Kde je systém vystaven pfimému slunecnimu zareni
Kde je vysoka vihkost
Kde je vyskyt vibraci
Kde je vyskyt prachu
Kde bude systém vystaven pare nebo kondenzaci

Y

Uskladnénim R/C systému v nepfiznivych podminkdch muizZe mit za nasledek deformace a pocetné
problémy s provozem.

Poznamka: Nevystavujte plastové ¢asti benzinu, motorovym sprejim, olejim nebo vyfuklim. Benzin,
motorové spreje, oleje a vyfuky mohou prodéravét nebo ponicit plast.

5 SPECIFIKACE 2.4GHz SYSTEMU

GjHz) AFHDS 9

HOPPING DIGITAL SYSTEM

III|| -'='..n

AFHDS2A je ve zkratce , Automatic Fequency Hopping Digital Systém 2A). Tento vysoce sofistikovany
vysilaci systém zabezpecuje dlouhy dosah, Zadné ruseni a vysokou Zivotnost baterie. To je vysledek
nékolikaletého hledani a testovani a déld z Fly Sky jednicku na trhu.

Specifikace RF systému:

RF rozsah: 2.4055-2.475GHz

Sife pasma kanalu: 500KHz

Pocet kanal(: 140

Vysilaci vykon: méné nez 20dBm (100mW)

Rezim RF: AFHDS 2



Typ modulace: GFSK
Délka antény: 26mm x 2

Citlivost RF: -105dBm

A‘Nebezpeéné:

Nespravné zachazeni stimto vysilacim systémem muiZe vést k vaznym poskozenim nebo smrti.
Prosim prectéte si cely tento ndvod a provozujte jej pouze podle ného.

2.4GHz vysilaci pasmo ma zcela odliSné chovani nez dfive pouZivana nizkofrekvencéni pasma. Vidy
udrzujte V&S model na dohled, napf.: velké objekty mohou blokovat RF signal a to vede ke ztraté
kontroly a vzniku nebezpecné situace. 2.4GHz RF signal se Sifi pfimou ¢arou a nemUzZe obchazet
objekty. Nikdy nedrzte anténu béhem provozu, dochdzi k degradaci signalu a mlze vzniknout ztrata
kontroly a poskozeni systému.

A| Nebezpecné:

Vidy zapnéte prvné vysilac a poté prijimac. Pokud vypinate systém, nejprve odpojte pfijimac a poté
az vysila€. To je hlavné dualezité u modell pohanénych elektrikou, kdy se mizZe samovolné roztocit
motor a zpUsobit poranéni nebo smrt.

Béhem provozu je vyZzadovand minimalni vzdalenost 20cm od vsech osob.

6 CHARAKTERISTIKY SYSTEMU

Tento vysilaci systém pracuje na rozsahu frekvence od 2.4055 az
2.475GHz. Toto pasmo preskakuje mezi 1420 rlznymi kanaly. Kazdy
vysilaci systém pouzivda 16 rlznych kandld a 160 rlznych typl
preskakujicich algoritml. Pfi pouzivani rlznych spinacich ¢asech,
preskakovaciho schéma a frekvenci kanalu, systém muze zarudit
zadné ruseni vysilani.

Tento vysilaci systém pouZivd vysoce ziskové a vysoce kvalitni
vsesmérové antény. To pokryje celé frekvencni pasmo. S pouZzitim
vysoce citlivych prijimacl, tento vysilaci systém zarucuje Zadné
ruseni dlouhého rozsahu vysilani.

Kazdy vysilac ma své unikatni ID. Pokud pdrujete s pfijimacem,
pfijimac si uloZi toto unikdtni ID a bude pfijimat data pouze z tohoto




vysilace. To zabrafiuje ziskani Spatného signalu zjinych vysila¢l a zajistuje bezpecnost pro Vas
systém.

Tento wvysilaC pouzivd elektronické komponenty s nizkou
spotiebou a velmi citlivym pfijimacim Cipem. RF modulace pouziva
stfidavé vysilani signalu ¢im se snizZi jeSté vice spotfeba energie.
Relativné, tento vysilaci systém pouZiva jen desetinu vykonu neZ
standardni FM systémy.

Tento systém pouZziva
oboustrannou komunikaci, ktera
provozniho stavu aktudlniho
pfijemny a bezpecnéjsi nez driv.

umozniuje lepsi kontrolu
modelu a déla provoz vice

/7 POKYNY PRO NABIJENI BATERIE
Pokud Vas vysila¢ nebo pfijimac pouziva nékteré z typl nabijecich baterii, prosim o jejich
kontrolu pred kazdym letem a ujistéte se, Ze jsou v dobré kondici a plné nabité, jinak
‘ mUze dojit ke ztraté kontroly, poranéni nebo smrti.

A‘Pokud pouzivate nabijeci baterie, ujistéte se, Ze pouZivate spravny nabije¢ s nastavenym
spravnym nabijecim proudem, jinak mulZe dojit k prehrati baterie, pozaru nebo vybuchu. Baterii
odpojujte z nabijece az je plné nabitd. Pokud nemate v pldnu pouZivat vysila¢ delsi dobu, vyjméte
baterii z vysilace a modelu, jinak mze dojit k jejich poskozeni.

7.1 Samotné nabijeni
e Pfipojte baterii do vysilace nebo nabijece (uzavrete prostor baterie krytem).
e Zapojte USB kabel do adaptéru.
e Zapojte USB kabel do nabijeciho portu vysilace nebo nabijece.
e VloZte adaptér do zasuvky.



1ERCEs Adapter
(INPUT:100~240V (INPUT:100~240V
QUTPUT: 6V-1500mA) OUTPUT: 6V-1500mA)

8 PREHLED SYSTEMU
Vysila€ i10:

Pouziva posledni verzi obousmérné komunikace systému zajistujici, Ze vSechny pfijimace
znacky Fly Sky jsou kompatibilni s timto vysilacem. Na hlavni strané menu je moiné
monitorovat napéti, rychlost, teplotu, parametry napéti, funkéni stav (on/off), typ modelu a
stopky v realném case.

Blikajici LED a 3D audio efekt bude upozorfovat uZivatele, pokud se vyskytne vyjimka
systému.

Tento parametr je jednodusSe nastavitelny pres 3.55“, 240 az 400 pixelt (WQVGA) barevnou
TFT-LCD obrazovkou.

Design tlacitek pro spusténi zabranuje nechténému vypnuti nebo zapnuti dle okolnosti.
Vysila¢ muUzZete zapnout/vypnout pouze stisknutim obou tladitek (levy a pravy POWER)
najednou.

8 prepinaclim a 5 potenciometrdm mohou byt pfifazeny rlzné funkce ve vétsiné aplikaci. 3
potenciometry mlzZete skryt, tim Ze je stisknete,

Vysoce precizni dvou loziskové gimbaly a elegantni ultra tenky vysila¢ zajistuji skvély zazitek
pro uZivatele.

Dvojité antény zajistuji 2.4G frekvencni modulaci vysilat do viech smérd pro bezpec¢néjsi a
lepsi signal.

Ve vysila¢i mlzZete mit ulozeno 20 modeld, véetné kazdého sparovaného modelu. Vse také
muZete uloZit na SD kartu.



¢ Volné staZitelny software a upgrade systému.
e Kompatibilni s vrtulniky, letadly s pevnymi kfidly, vétroni a napajenymi vétroni. RGzné typy
letadel odpovidaji rlznym ukondm. UzZivatel mlze nastavit pfislusny typ letadla.

Hlavni funkce:

Reverse, End points, Subtrim, Trims, Exponentials, Aileron to rudder, Rudder to aileron, Throttle
curve, Throttle delay, Throttle down, Auxiliary chnnels, Channels offset, Function delay, Channels
delay, Linear mixes, Curve mixes, Conditions, Logic switches, Airplane structure, Timers, trainer
mode, Display servos, Models, RX setup, Systém

Letadla/Vétroné
Pfednastaveny typ modelu (Engine + Aileron + Elevator + Rudder)

Menu specifické pro tento typ modelu: Aileron function, Flap function, Spoiler function, Elevator to
flap, Throttle needle, Butterfly, Elevator function, Rudder function, V tail

Vrtulniky
Pfednastaveny typ modelu (fixed pitch)

Menu specifické pro tento typ modelu: Throttle hold, Throttle mix, Pitch curve, Swashplate mix,
Swashplate type, Swashplate ring, Governor, Gyroscope

9 SPECIFIKACE VYSILACE

Pocet kandll: 10

Typy modell: vrtulnik, letadlo, vétron
Rozsah RF: 2.4055-2.475GHz

Sife pasma: 500KHz

Pocet pasem: 140

RF vykon: mensi nez 20dBm

2.4GHz systém: AFHDS2

Modulace: GFSK

Citlivost: 1024

Upozornéni pfi nizkém napéti: ano (mensinez 3.75V)
DSC port: ano (USB, HID)

SD port: ano

Délka antén: 2x26mm

Vaha: 653.5g (véetné baterie)




Napajeni: 3.7V (1700mAh)
Rozméry: 102x96x53mm
Barva: stfibrna

Certifikaty: CE0678, FCC

10 Specifikace prijimace FS-iA10

Pocet kanall: 10
Typy modelu: vrtulnik, letadlo, vétron

Rozsah RF: 2.4055-2.475GHz

Pocet pasem: 140

RF vykon: mensi nez 20dBm
Citlivost: -105dBm

2.4GHz systém: AFHDS2
Modulace: GFSK

Délka antén: 2x26mm

Napajeni: 4.0-6.5V/DC
Vaha: 19g

Rozméry: 47x33.5x15mm
i-BUS port: ano

Ziskavani dat: ano

10.1 RPM telemetricky (magneticky) senzor
Typ modelQ: vrtulnik, letadlo, vétron

Rozsah méreni otacek: 0-16000 RPM

z) AFHDS 9 )

Vaha: 3.9g
Napajeni: 4.0-6.5V/DC

Rozméry: 24.4x14x8mm




10.2 RPM telemetricky (opticky) senzor
Typ modelQ: vrtulnik, letadlo, vétron

Rozsah méreni otacek: 0-16000 RPM
Vaha: 3.9g
Napajeni: 4.0-6.5V/DC

Rozméry: 24.4x14x8mm

10.3 Teplotni telemetricky senzor
Typ modelt: vrtulnik, letadlo, vétron

Rozsah méfeni teploty: -40°C — 100°C
Vaha: 3.9g
Napajeni: 4.0-6.5V/DC

Rozméry: 24.4x14x8mm

10.4 Napétovy telemetricky senzor
Typ modelt: vrtulnik, letadlo, vétron

Rozsah méreni napéti: 4-30V/DC
Vaha: 3.9g
Napajeni: 4.0-6.5V/DC

Rozméry: 24.4x14x8mm

RUTOMATIE FREQUENCY 2 n
HOPPING DIGITAL SYSTEM

AUTOMATIE FREQUENCY
HOFPING DIGITAL SYSTEM

21




10.5 I-BUS pfijimac
Pocet kanald: 4

Typy modelQ: vrtulnik, letadlo, vétron (Aroatic FaQUENEY

Vaha: 6.7g M “nEI.' FS'AE““1
| |
Napajeni: 4.0-6.5V/DC ef#ﬁ‘-‘r"-i-,

Rozméry: 30x25.6x13mm

i-BUS port: ano

11 PRIJIMAC A ZAPOJENI SERV

Ujistéte se, Ze jste dodrZeli dostate¢nou vzdalenost mezi vysilatem a pfijimacem a postupujte dle
nasledujicich kroka:

¢ Obé antény nesmi byt poskozené. Jinak by mohlo dojit ke snizeni vykonu a dosahu.

e Obé antény musi byt umistény v ihlu 90° od sebe, jak je zobrazeno na tfech obrazcich nize.

e Antény musi byt dale od vodivych materidlu, jako je kov a uhlik. Minimalni vzdalenost je
15cm pro zajisténi bezpecného provozu. Vodivé materidly nemaji vliv na koaxialni ¢ast
antény, ale je to duleZité, v ptipadé, Ze nejsou ohnuté v prislusném uhlu.

¢ Umistéte antény dale od motoru, regulatoru a jiného zdroje elektromagnetického ruseni, jak
jen je to mozné.



x#%(26mm)
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v |
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(Pic11.1) (Pic11.2) (Pic11.3)
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11.1 Instalace v modelu letadla

Hil Batter

CTU
z crg Aux.35EEDiEE
Z Ciis Aux.2§REDiBE

—— iler m
CH7 =

]
| ——

B ME R EERSE , 6 :
518 . A EIR SR MRR
Connection method for the receiver and

the fix wing, for example:
Structure: Two ailerons+flap+spoiler it

BIEHL Receiver

Elevator servo

5'135 ol ronsen

Ch1:

Ei®Aileron

Ch2 : HiEElevator

Ch3

: {li JThrottle

Ch4 : FERudder

Chs:

AUX1

Ché : HiMAileron

Ch7:

#8Flap

Chs : HifttRSpoiler

CH9:

AUX2

CH10 : AUX3

Zapojeni ptijimace a letadla, napt.:

Typ: dvé kridélka +klapky +spojler

CH1: Kfidélko

CH2: Vyskovka

CH3: Plyn CH4: Kormidlo
CH5: AUX1 CH6: Kridélko
CH7: klapka CHS8: Spojler
CH9: AUX2 CH10: AUX3




11.2 Instalace v modelu vrtulniku

CII'IU
= Aux.2iEBhEiE
Bl Battery gg
FF2£ Switch Aux. 155RMEE
|| Ci'ls
Needle it
BN
CIIT
G
Ci-lﬁ overnor EERE
Pitch $RiE
L GyroscopefEiifY
N CHS oD mestem
EIBHL Receiver L O :ij L_Ul[O] Rudder serve
CHa —

O :6: Of S I8
L OlRoee Of Throttle servo
b O] s

O] Elevator servo

RSN
Alleron servo

i ME A RYZERSE | G :
54 : aIARIREE (1208 ) +i8 LW+ R+ BiEIRE

Receiver and helicopter connections, for example:
Structure: variable pitch(120 degrees)+throttle needle+gyroscope+governor

CH1AiIEHﬁ Pit| | Ch1 : HIEAileron Ch2 : HEEElevator
. Ch3 : i IJThrottle Ch4 : FFERudder
w ' Ch5 : PEif{NGyroscope| Ch6 : iREEPitch
A Ch7 : EiZiBEGovernor| Ch8 : iliftNeedle
CHZ™* " Ele

CH9 : AUX1 CH10 : AUX2

Zapojeni ptijimace a vrtulniku, napft.:

Typ: variabilni cyklika (120°) +jehla plynu +gyro +governor

CH1: Kridélka CH2: Vyskovka
CH3: Plyn CH3: Kormidlo
CH5: Gyro CH6: Pitch
CH7: Governor Ch8: Jehla
CH9: AUX1 CH10: AUX2

12 INSTRUKCE K PROVOZU PRIJIMACE

12.1 Nastaveni port(
CH1-CH10: zastupuje pfislusné kanaly
vysilace

Bind, VCC: zastupuje kanaly pouZivané pro
parovani a napajeni

OUT: zastupuje port i-BUS s vystupem PPMS
dat a pouziva se k pfipojeni sériovému bus
ptijimaci na rozsifeni poctu kanall

In: zastupuje vstupni port pro pfipojeni
telemetrickych senzorl a tyto zafizeni
mohou byt do sebe zapojené do série.




12.2 Parovani
Vsechny prijimace, které jsou dodavany s vysilacem jsou sparovany z vyroby. Pokud chcete parovat s
jinym vysilacem, prosim postupujte dle nasledujicich krok(:

VloZte baterii do vysilace a zapnéte jej.

Otevrete hlavni menu a vyberte funkci ,RX Setup” na druhé strance, poté stisknéte ,Bind
with a receiver” pro vstup do parovaciho rezimu.

VloZte parovaci kolik do kanalu napajeni.

Ptipojte 6V/DC zdroj do jakéhokoliv kanalu 1-10 s dodrzenim spravné polarity pro vstup do
rezimu parovani.

Vysila¢ ukonci automaticky rezim parovani, pokud dojde k navazani spojeni s vysilacem.
Vytahnéte parovaci kolik a restartujte ptijimac. Prosim pfipojte serva a ostatni telemetrické
senzory do pfijimace a zkontrolujte, zda vSe v poradku funguje.

Pokud je néco Spatné, opakujte pfedchozi kroky od zacatku.

vysila¢ nebo pfijimac vstoupily chybné do reZimu parovani. Zjednodusenég, pfijimac neni

E Upozornéni: Po parovani vysilace a pfijimace mize dojit k abnormalnimu chovani, pokud

kontrolovan vysilatem. Pokud k tomu dojde, restartujte vysila¢ a prijimac.

Bind receiver mode
aclive.

Press the back bution
to exit.

(Pic12.2)

12.3 Instrukce nastaveni a pripojeni FS-AEVO01 i-BUS pfijimace

Funkce:

Tento modul umoZnuje rozsifit pocCet kandlu pfijimace o 4 kanaly. Tento modul je mozné zapojit
sérioveé a rozsifit tak pocet kandlu az na 18.

Na i-BUS pfijima¢ mGzou byt napojeny 4 moduly s 18CH v sérii. Tlacitko K1 a K4 koresponduji s C1 a

C4.

Provoz:

FS-AEV01 i-BUS: ,In“ port z FS-AEVO01 pfijimace koresponduje s ,,OUT“ portem pfijimace.



FS-AEV01 i-BUS: ,,OUT” port z FS-AEVO01 pfijimace je pouZivan pro pfipojeni dalsi urovné FS-
SEVO01 prijimace.

Pripojte bus pfijimac do pfijimace a pfipojte napdjeni. LED se rozsviti.

Vyberte hlavni menu nastaveni pfijimace nastaveni i-BUS.

Vyberte kandly, které budou potfeba rozsitit, zatimco LED na bus pfijimace nesuviti.

Stiskem pfislusného tlacitka kanalu plastovou jehlou dojde ke sparovani. Nastaveni probéhlo
spravné, pokud LED blika.

Zapojte servo pro kontrolu.

Nastaveni ostatnich kanalQ, provedte dle krokl uvedenych vyse.

Stadi pfipojit novy bus pfijimac do ,OUT* portu na prvnim bus pfijimaci, pokud potiebujte
vice kanall. Nastaveni nového bus pfijimace probiha stejné.

prosim napajejte pfimo bus pfijimac¢ nebo muze byt poskozeny kabel.

E Nebezpecné: Pokud je zatéZ na bus prijimaci nadmérna a spotfeba je vétsi nez obvykle,

12.4 FS-APDO1 RPM telemetricky (magneticky) senzor — nastaveni
Detail funkce:

Tento modul umoZiuje uzZivateli sledovat otdcky motoru pres vysilac. Je to velmi uzZite¢na funkce,

pro kontrolu chodu motoru. Tento typ pouZiva snimani
magnetického pole.

Provoz:

Zapojte jeden konec standardniho 3-pin konektoru

do ,,OUT” portu do RPM senzoru a druhy konec do

portu ,,In“ na pfijimaci nebo jiného senzoru, jak je

zobrazeno na obrazku 12.4. '

Jak vidite na obrazku 12.5: Uvnitf modelu,

vzdalenost mezi senzorem a magnetem je méné

nez 2mm. Severni nebo jizni pdl magnetu ma byt paralelné se senzorem

Zapnéte vysilaC a pfrijimac. ,Motor speed 2:0RPM“

bude zobrazeno v okné pfijimate na obrazovce.

Hodnota rychlosti se zméni po roztoleni kola, coz ‘—- Otagivy
|

(Pic 12.4)

f SENZOR

znamena, Ze instalace probéhla Uspésné. rychlostni modul

Magnei

Prevod

(Pic 1.5)



12.5 FS-APDO02 RPM telemetricky (opticky) senzor

Tento modul umoznuje uZivateli sledovat otacky motoru pres vysilac. Je to velmi uzite¢na funkce, pro
kontrolu chodu motoru. Tento typ pouZiva snimani pomoci optického odrazu.

Provoz:

e Zapojte jeden konec standardniho 3-pin konektoru do
,OUT” portu do RPM senzoru a druhy konec do portu
»In“ na pfijimaci nebo jiného senzoru, jak je zobrazeno
na obrdazku 12.6.

« Jak vidite na obrazku 12.7: Pfipevnime senzor a reflexni (Pic 12.6)
plosku na plochy povrch na stranu nékteré rotacni ¢asti.
UdrZujte obtisky rovné a ploché. UdrZujte dostatecnou
bezpeénou vzdalenost mezi senzorem a obtiskem,
vyhnete se poskozeni.

* Zapnéte vysilac a pfijimac. ,Motor speed 2:0RPM“ bude Opticky RPM
zobrazeno v okné pfijimace na obrazovce. Hodnota senzor
rychlosti se zméni po roztoceni rotacni ¢4sti, coz
znameng3, Ze instalace probéhla Uspésné

Vrtule
Magnet
Senzor

12.6 FS-ATMO1 Teplotni telemetricky senzor
Detail funkce:

Tento modul umozriuje sledovat teplotu. To zajistuje, aby uzZivatel mohl byt upozornén na zménu
teploty, kterd mulZe poskodit model. Systém automaticky spusti nastaveny alarm pokud teplota
prekroci bezpeé¢nou hodnotu.

Provoz:

e Zapojte jeden konec standardniho 3-pin konektoru do , OUT“ portu teplotniho senzoru a
druhy konec zapojte do portu ,,IN“ na pfijimaci nebo jiného senzoru.

e Pridélejte teplotni senzor na poZzadované zafizeni (motor, baterie, atd.)

e Zapnéte vysilac a pfrijimac. ,Temperature 1:25.0°C” bude zobrazeno v okné pfijimace na
obrazovce, coZ znamena, Ze instalace probéhla Uspésné.

12.7 FS-AVTO1 Externi napétovy telemetricky senzor
Detail funkce:

Tento modul umoZiuje sledovat napéti modelu.

Provoz:

* Zapojte jeden konec standardniho 3-pin konektoru do ,,OUT” portu externiho napétového
senzoru a druhy konec zapojte do portu ,,IN“ na pfijimaci nebo jiného senzoru.

e Zapnéte vysila¢ a prijimac. ,Ext.voltage4:12.40V“ bude zobrazeno v okné pfijimace na
obrazovce, coZ znamena, Ze instalace probéhla uspésné.



7

»  Pfipojte ¢erveny a ¢erny kontakt do baterie. Cerveny na plusovy pél a éerny na minusovy pél.

»Ext.voltage4:12.40V“ zobrazeno na okné pfijimace na obrazovce informuje, Ze mérena
baterie ma 12.4V.

Poznamka: Polarita nesmi byt prevracena nebo dojde k poskozeni pfijimace.

Poznamka: Ujistéte se, Ze porty ,,In“ a ,,OUT* jsou spravné zapojeny. Spatnym zapojenim zp(sobi, Ze
vysila¢ nebude schopen rozliSovat mezi telemetrickymi senzory.



POPIS VYSILACE

D

Trenér port

Uchyt

- =

— $Sachta baterie

Stylus SD Card slot

Kryt baterie

- VrB

Kridélka

Kormidlo
Plyn / VySkovka Plyn / VySkovka
Trim kormidla Trim kfidélka

Tlacitko ON/OFF Tlacitko ON/OFF

Dotykovy displej



NASTAVENI ROZLOZEN{ PAK — VYBER MODU

Médy mohou byt ménény dle poZadavki

- 01 TKEDRX tF Sky 01 TX@EDA
uZivatele. stc
Postup zmény prednastaveného méda 2: Mode 1 Mode 1

Mode 2 Mode 2

e Stisknéte nabidku Stick mode, jak je

e Zménte namadd4
e Zména mdodu 1 na modde 4, jak je
zobrazeno na obrazku 14.3a 14.4
0 Zménte M1 a M3 na M1 nebo
M3.
0 Oteviete Sachtu baterie a
vyjméte baterii.
0 Oddélejte pravy a levy uchyt (Pic 14.1) (Pic14.2)
vysilace.
0 Poutzitim hex  Sroubovaku

@
©

zobrazeno na obr. 14.1 Mode 3 Mode 3
(@) Mode 4

Mode 4

N N . LRy Sky 01 TXEDRXSH  %uFly Sky 01 TXEDRXSH
viméte 6 Sroubu na zadnl sucksmode  Slicksmode

strané vysilace a uloZte je na

Mode 1 Mode 1

bezpecné misto, jak je @
zobrazeno na obrazku 14.6. Mode 2 Mode 2

0 Odsroubujte 8 Sroubl drZicich mode 3 Mode 3

gimbadly a ulozte je na
bezpecné misto.

0 Vyjméte levy a pravy gimbdl a
oto¢te o 180°, upravte kabely
a poté zalepte Sroubky
lepidlem.

0 Pripojte kabely zpét na zadni
stranu vysilace k hlavni desce.
Poté zaviete =zadni kryt a
pojistéte Srouby.

0 Pridélejte zpét levy a pravy uchyt vysilace a vloZte baterii. Poté zaviete Sachtu baterie
krytem.

0 Zapnéte vysila¢ a ujistéte se, Ze vSechny kanaly chodi ve spravném sméru stiskem
Servo display. Zkontrolujte smér trimG posunem trimu.

Mode 4

©

(Pic 14.3) (Pic 14.4)



six screws

(pic 14.6)
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HERE STIRLL ELRE
right gimbal eightscrews left gimbal



13 ZAPINANI
e Zapojte vSechny ¢asti.
» Stiskem obou tlacitek ON/OFF zapnete vysilac. Vysila¢ se zapne.
e Pfipojte napajeni k pfijimaci.
e LED dioda na pfijimaci sviti, indikuje schopnost pfijimani signalu.
e Je-li chybovost vysilate mensi jak 5%, signal je stabilni.
e Poutijte.

FFl

13.1 Ochrana pfi spusténi
Pokud pfi spusténi uvidite obrazovku, ktera je zobrazena na obrazku
15.1.1, musite vytesit tento problém pred restartovanim systému:

e Prepinace nejsou ve vychozi poloze (pfepnéte do vychozi

polohy).
e Pdaka plynu neni v nejnizsi pozici (dejte paku plynu do nejnizsi ;:::;'f'!ﬂ::’:z'!
pozice). in their up position

and lower the throtlle

(pic 15.1.1)
14 VYPINANI

e Odpojte napajeni prijimace.
» Stisknéte tlacitka ON/OFF na vysiladi. Vysila¢ se vypne.

X

Power off

(Pic 16.2)




RA

14.1 Ochrana pfi vypinani
Pokud uvidite na obrazovce upozornéni, jako na obrazku 16.1.1, je |RESRECENGAEN
potfeba prvné odpojit pfijimac a poté az vypnout vysilac. i

For your safely,
pleaze turn off
the receiver first

Cancel power off?

(Pic 16.1.1)
15 LOGO / INFORMACNI OBRAZOVKA

Fly Sky logo bude zobrazeno pfi kazdém spusténi vysilace. Po dvou sekundach prejde do hlavniho
menu:

(Pic17.1)

Jméno modelu Stav baterie vysilace

Sila pFijmu signalu Stav baterie pFijimace

Stav a hodnoty senzori @— Povolena funkce klapek

j— Povoleno drzeni plynu

Povolena funkce odpojeni plynu — ﬁ !_ Povriens Suikce mticrity

Povolena funkce trenéra —m .0.1 — Stav vysilage

Povolena funkce logickych spinaéa —— m Model

Povolené exp ialni funkce — | 4“:!

Trim plynu
Rozlozeni letadla/vrtulniku

Casoméfié motoru
Stav trimu vyskovky

Viceuéelovy éasoméric 1

Viceuéelovy casomeéric 2

Trim kormidla Stav trimu kiidélek

Mapovéda Mastaveni
(Pic 17.2)



16 HLAVNI MENU

RX
TK voliage 1, 4.23V

Méverss (21 sahitrim tunclsnns  Chsnmees  Condiisn X satup  Systam
pines delay aesay
e == inal
. ‘ =i 1.1
n Lm=ar ¢ Camdsiiprey
In Feddns mixnE !

frimg  Eanomeniinks

(Pic 18,1) (Pic 18.2) {Pic 18.3) {Pic 18,4)

Do hlavniho menu se dostanete stiskem ikony nastaveni | na hlavni obrazovce.

Hlavni menu je usporadané v horizontdlnich strankach. Kazda strana obsahuje 12 ikon zastupuijicich
12 rdznych funkci.

Hlavni menu ma 26 ikon prednastavenych, ale miZe se pohybovat od 21 a7 do 33 v zavislosti na
vybraném modelu-

Bile kulicky v dolni listé znaci, kterd strana menu je zobrazena.

¢ Velka bila kulicka zndzornuje aktudlni zobrazenou stranku.
e Pro zobrazeni dalsi stranky, stisknéte aktualni stranku kdekoliv na pravé strané a posurite do
leva.

e Pro zobrazeni predchozi stranky, stisknéte aktualni stranku kdekoliv na levé strané a
presunte doprava.
e Pro vstup do menu funkce staci jednou stisknout prislusnou ikonu funkce.

Pro ndvrat na hlavni obrazovku stisknéte ikonu S ve spodni ¢asti obrazovky.

17 STAV SYSTEMU

IEI Zobrazuje silu signalu ptijimace z modelu. Nejsilnéjsi sila signdlu je zobrazena 5 sloupecky,
pokud klesne sila signalu na 2 sloupecky, rozezni se zvukovy signal.

Ly 5k 81 75 hrazuje jméno a &islo aktualné vybraného modelu.

s v ’,

EI Zobrazuje stav baterie vysilace. Pokud bude napéti pfilis nizké, spusti se zvukovy alarm a ikona
bude blikat.

Ry Zobrazuje stav baterie pfijimace. Pokud bude napéti pfilis nizké, spusti se zvukovy alarm a
ikona bude blikat. (Nastaveni hodnoty pro spusténi alarmu bude popsano nize)



Eﬁ Nabijeni - PIné nabita
[SEh Nabileni je kompletni TH[[_l Nizke napsti baterie (potieba nabit)
" 1u] - - — o
RX [\\‘ Odpojeny pfijimac

R H - Baterie prijimace je plné nabita
RH m Zadny signal proudu a napéti na piijimaéi ( potfeba zkontrolovat zapojeni senzort)

18 POPIS HLAVNICH FUNKCI

18.1 Vysveétleni
Spodni lista obrazovky obsahuje nasledujici funkce:

Tyto dvé ikony povoluji nebo zakazuji aktualni funkci.

Nékteré funkce vyzaduji pouZiti vypinace 1-4 jak stoji v 18.2 nize na povoleni fadné
kontroly.

u Nékteré funkce vyZaduji pouziti vypinace 1-4 jak stoji v 18.2 nize na zapnuti nebo

vypnuti. Nékteré funkce vyzaduji pouZziti vypinace 2-3 jak stoji v 20.2 niZe pro nastaveni parametrd.

Vychozi tlacitko nastavi zpét aktudlni parametry na strance na hodnoty pfednastavené z

tovarny.

Tlacitko pro navrat na predchozi obrazovku.

18.2 Detail funkce prepinace

1 Vyberte jeden smér prepinace doptedu, do stfedu nebo dozadu
pro spusténi stavu, kdy prepinace (SwA-SwH) jsou pfifazeny
k povoleni nebo zakazani funkce.

2 Péaky (Ail, Ele, Thro, Rud) jsou pfifazeny pro nastaveni funkéniho
poméru.

(Pic 20.2)



18.3 Detail resetu funkci
1:Fly Sky 01 TXOB RXEH
i" “l'll i’]

CH1 Ail : 100% ,100%

CH2 Ele : 100% ,100%

| Reset to default.

j Are you sure?

o ) (i

S

CH6 Aux2 : 100% ,100%

CH7 Aux3 :100% ,100%

(Pic 20.3)

3 Potenciometry (VrA-VrE) jsou pfifazeny parametry pro nastaveni
funkéniho poméru.

4 Logické funkce potrebuji byt prvné nadefinovany, pokud jsou
logické spinace (LSW, LS1-LS3) pfifazeny na funkci povoleno nebo
zakdzano.

Obrazek 20.2 zobrazuje vychozi 4 kandly typu letadla a typ 5
pomocného kanalu.

Po stisku této klavesy bude zobrazena nasledujici obrazovka, jak je na
obrazku 20.3

YES: obnovi vychozi hodnoty aktudini zobrazené funkce
NO: neprovede nic

Prosim stisknéte v hornim pravém rohu pro napovédu.

Prosim uzivejte tuto funkci s opatrnosti, tato funkce vymaze vSechny
parametry na vychozi a budou ztraceny nékteré zmény, které jste
udélali.



18.4 Detail pfimé napovédy

1:Fly Sky 01 TXED RS
Models Titulek zobrazuje jméno aktudlni funkce nebo menu.

20 model configurations Bila znacka otazniku na pravé strané titulku znaci, Ze je moina

can be saved and managed textovd napovéda. Stiskem znacky otazniku uvidite detail napovédy.
allowing to switch between

zgntr(glfferem vehicles 10 posun strany napovédy dolli, dotknéte se obrazovky a posunuijte

A menu selects the action dolu.
fo execute on the model o ) |
configurations. Posun strany napovédy nahoru, dotknéte se obrazovky a posunujte

. nahoru.
Name: modifies the name
of the current model. Stiskem tlacitka ndvrat vdolni ¢asti obrazovky se vratite na

Select model: select the Predchoziobrazovku.
model configuration to load

18.5 Detail rolovaciho menu
thy sky 01 x@Dex@f Kvybéru nabidky pouZijte vertikalni menu.

H Tento priklad zobrazuje systémové menu.

Backlight timeout: 30s

Sedy vertikalni sloupec na pravé strané slouzi pro posunovani.
Backlight: 100%

K posunu doll vertikdlnim menu, dotknéte se obrazovky a posunujte

Sound nahoru.
Auto power off

K posunu nahoru vertikdlnim menu, dotknéte se obrazovky a

Screen calibration posunujte dold.
Units K vybéru polozky v menu, ji jednoduse stisknéte.
USB function

(Pic 20.5)



18.6 Detail funkce vertikalniho posunu

Priklad 1: Jak zapnou a vypnout zvuk Piiklad 2: Jak vstoupit do podnabidky
%Fly Sky 01 TXEDRXER 1:Fly Sky 01 TKEDRXER %y Sky 01 TXEDRXER —kHy Sy o1 TxCE) Rl

| ol Stem ) System o) Y
Backlight timeout: 30s Backlight timeout: 305 Backlight timeout: 30 | b.3econds ©)
Backlight: 100% Backlight: 100% Backlight: 100% 10 seconds @
Sound O Sound Sound 30, seconds
Auto power off == Auto power off Auto power off w1 minute
Screen calibration Screen calibration Screen calibration 2 minutes
Units Units Units 5 minutes
USB function USB function USB function 10 minutes

(Pic 20.6) (Pic 20.7) (Pic 20.8) (Pic 20.9)

Bez zvuku Zvuk povolen Nastaveni doby vypnuti podsviceni

No sound Sound enabled Set backlight timeout

Toto je vychozi menu pro nastaveni parametrd systému.

Tento priklad vybira systémovy parametr k nastaveni.

6: Fly Sky 06

Modré baldnky oznacuji aktudini vybranou polozku. Pro vybér jiné
polozky, jednoduse ji stisknéte.

1:Fly Sky 01 TK-LR;‘E. Pravy Sedy vertikélni sloupec zobrazuje délku menu a aktudlni pozici
elec no vV menu.
t Fly Sky 01 K posunu doll vertikdlnim menu, dotknéte se obrazovky a posunujte
2: Fly Sky 02 nahoru.
3: Fly Sky 03 @ K posunu nahoru vertikdlnim menu, dotknéte se obrazovky a
posunujte dold.
4: Fly Sky 04
: K vybéru polozky v menu, jednoduse stisknéte.
5: Fly Sky 05 ©

7: Fly Sky 07

!

Napftiklad: obrazek 20.10 ma vybranou nabidku Fly Sky 01.
(Pic 20.10)

18.7 Nastaveni multifunkcniho dialogu
1:Fiy Sky 01 TRED RXS Nastaveni vice funkci pouzitim dialogového okna.

I o \ Rl
M Dialogové okno obsahuje nastaveni riznych objektd.
Down side

120 100

Stiskem vykonate nebo vyberte funkci s tim spojenou.

Channel 1 (Aileron)

—

(Pic 20.11)



Tento priklad obsahje nasledujici objekty:

Down side

(Pic 20.12)
| i[!El | 100
(Pic 20.13)

(Pic 20.14)

Channel 1 (Aileron)

120 100 1] 183 120|
(Pic 20.15)

i
(Pic 20.16)

Hodnota vybraného parametru je zobrazena v ckné na prave strané dialogoveho okna.

The value of the selected parameter is displayed in the value box on the top
of the dialog box.

Pozice koncového bodu serva.

Servo end point position

2 tlacitka "down side™ a "up side™ méni vybrané parametry.
K aktivaci tlacitek, jednoduse stisknéte.
Vybrana nabidka je vysvicena Zluté.

The 2 buttons "down side"and"up side” select the parameter to modify.
To activate a button, simply touch it.
The selected option is highlighted in yellow.

Vystupni hodnota kanalu - Aileron (kiidelka).
Channel - Aileron output value

P
Kolecko na tlacitku, ukazuje zménu vybrané hodnoty parametru.

Pro zvySeni hpdnoty parametru, stisknéte kolecko kdekoliv vpravo a posunujte doleva. Pro
snizeni hodnoty parametru, stisknéte kolecko kdekoliv vievo a posunujte doprava.

The wheel at the bottom allows modification of the selected parameter value.
To decrease the parameter value, touch the wheel any where on the right and
slide it to the left. To increase the parameter value, touch the wheel anywhere
on the left and slide it to the right.

19 ZAKLADNI FUNKCNI MENU

19.1 Reverse —obraceni sméru kanalu

Detail funkce:

1:Fly Sky 01 TXEDRXGH
@'

Tato funkce povoluje uZivateli ménit smér provozu kazdého z 10 serv.
Pro kazdy kanal uZivatel miZe prepnout reverz nebo normalni smér
serva.

Reverzni funkce jednotlivé obraci smér provozu serv na 10 kanalech.
Toto menu obsahuje 10 kontrolnich oken, jedno pro kazdy kanal. Pro
zménu na obrdceny smér, jednoduse stisknéte.

Jak vidite na obrazku 21.1, jen jeden kanal ma obraceny smér a ostatni
kandly jsou v normalnim sméru.

! Vidy prvné obratte smér serva, neZ budete provadét jiné
programovani. Pokud mixujete kanaly a pouzivate dalsi funkce, mize
dojit k zdméné reverzu a funkce. Vidy pfed letem zkontrolujte
spravnou funkénost modelu.

CH1Aill  :normal D
CH2 Ele  : normal D
CH3 Thr : reverse

CH4 Rud : normal E]

CHS Aux1 : normal [:]

CH6 Aux2 : normal D

CH7 Aux3 : normal D

(Pic 21.1)

! Vidy prvné zkontrolujte smér chodu serva, ujistéte se, Ze chodi ve spravném sméru. Pokud ne,

prosim nastavte servu spravny smér chodu.



1:Fly Sky 01 TXEDRXSH

Up side(— 50%)

100 ‘ ]

19.2 End points — koncové body
Detail funkce:

Down side
Tato funkce povoluje uzZivateli ovlddat rozsah u kazdého serva. Pro kazidy

kanal mlze uZivatel nastavit nizké a vysoké limity. To zajistuje, Zze rozsah
kanalu pro servo je stejny s konstrukénim feSenim. Nastaveni mulzZe byt
provedeno na vSech kanalech.

Channel 2 (Elevator)

120 100 0 100 130

Pro vybér strany jednoho kandlu koncového bodu k nastaveni, dejte paku
=8 k mistu nizké nebo vysoké strané nebo prosté stisknéte prislusné tlacitko.

Q r' Vybrand strana bude vysvicena zluté. Cerveny ukazatel zastupuje vybranou
CH2#EM#IZIHMAIR  stranu. PouZitim koletka zménite hodnoty koncového bodu. Pozice

Ch2 stick to the far right vty g . . e
(Pic 21.2) pfislusného kanalu je zobrazovand v redlném case.

Jak je zobrazeno na obrazku 21.2, je upravovany kandl vysSkovky a je vybranda funkce zmény horniho
rozsahu. A Fly Sky 01 TXED RXSH
Fr

193 <ubtrim Srtsutm o)

Detail funkce:

Tato funkce slouzi k jemnému doladéni polohy serva, pokud to neumoznuje
mechanické nastaveni paky serva.

Channel 1 (Aileron)

Funkce subtrim jednotlivé nastavuje stfedové polohy kazdého serva na 10
kanalech. To je obzvlast uziteéné, pokud servo mechanicky neumoziuje
nastavit tuto polohu.

120 100 o

Stisknéte na kanal, na kterém chcete nastavit subtrim. PouzZitim kolecka
presunujte cerveny ukazatel a zménte hodnotu subtrimu na vybraném
kandlu. Pozice odpovidajiciho kanalu je zobrazena v realném case.

Jak je zobrazeno na obrdazku 21.3, kanal 1 je vybran a ¢erveny ukazatel je na

pozici 50%. 1:Fly Sky 01 TXED xS
Alleron : 0

19.4 Trims _ 0

Detail funkce: Elevator : 0

Tato funkce pozméfiuje vystupy kanald a hodnoty vystupu kanal. Funkce RIS 1420

Trims stabilizuje model ve vzduchu, pokud je nutné neustald korekce. Tato =

Rudder : 0

funkce je povolena jen pro kandly 1-4.

Funkce trims jednotlivé nastavuje stfedové pozice na kazdém servu na 4
kandlech. MUzZete také resetovat a zobrazovat v redlném case situaci 4 pak
a trimovacich tlacitek.

Aktudlni stav trimu bude zobrazovdn po stisku ikony Trims. Stisknéte
tlacitko reset a vSechny trimy se prenastavi zpét na 0. Stav trimu bude
zobrazen, pokud pohnete trimem v nékteré situaci a o stavu trimu Vas bude
informovat obrazovka po dobu 2 sekund.

(PicP 21.4)



Jak je zobrazeno na obr. 21.4, je vybran plyn a pohybem paky trimu zvysen
na +20.



19.5 Scaling Exponentials — Uprava exponencialu
Detail funkce: 1 Fly Sky 01 TXOID RxS§

Tato funkce je specialni funkce, kterd ma dvé podfunkce: jedna je M

Cond 1: Normal

nastaveni dual rate a druha je nastaveni exponencidlu. Funkce dual
rate je pouZivana pro nastaveni rGznych exponencidl na jednotlivé
kandly. Napfriklad: Letadlo potfebuje rychlejsi pohyb, pokud jste vybrali
3D a potrebuji pomalejsi pohyb, pokud jste vybrali 3A. Kromé toho,
pomalejsi pohyb je doporucovan pro zac¢atecniky a rychlejsi pohyb pro
zkusenéjsi piloty. VSechny vyse uvedené potfebuji dokondit pomoci
rate. Exponencidlni funkce je pouzita k docileni lepsiho efektu pro
zkusené piloty. Pokud je exp plusové, citlivost z vystupnich dat
neutralniho bodu bude sniZzena a citlivost z druhého koncového bodu
bude zvysena. Naopak je to, pokud je kfivka minusova.

Funkce exponencials je pouzita pro nastaveni rate a exponencidlu
letadla. Jakmile aktivujete, 2 tlacitky vyberte, kterou hodnotu

- oy oy , Pic 21.5
parametru zménite. Funkce mlzZe mit az 5 podminek. ( )

Rate: nastaveni sklonu krivky.

Exp: nastaveni linearni krivky vSech pak a potenciometr( (Ail, Ele, Thro, Rud, VrA-VrE). Hodnota 0
odpovida dokonalé linearni kfivce. Plusova hodnota snizuje citlivost blizko neutralni pozice a zvysuje
to na extrémni strany. Minusova hodnota zvySuje citlivost blizko neutralni pozice a snizuje to na
extrémni strany.

Vertikdlni teckovana cara zobrazuje v redlném case pozici krivky. Horizontalni teckovana cara
zobrazuje v redlném case pozici kiivky po exponencialni funkci.

Vyberte paku nebo potenciometr, ktery potfebujete nastavit. Stiskem povolovaciho tlacitka, povolite
tuto funkci a vyberete Rate nebo Exp. tlacitko. PouZitim kolecka upravite pfisluSnou hodnotu.

Jak je zobrazeno na obr. 21.5, VrA je vybrano. Exponecialni funkce je aktivovana. Vybrany parametr je
rate a je nastaven na maximalni hodnotu. Horizontalni teckovana ¢ara ukazuje Vra 60 na levé strané.
Ale horizontalni teckovana c¢ara znaci, Ze vysledni vystup kanalu je na pozici mezi 20 a 40 pod
stfedovou pozici ukazujici u¢innost exponencidlni funkce.

19.6 Aileron to rudder
Detail funkce:

Aileron to rudder je funkce kterd umoznuje mixovat vystup kfidélek na smérovku a eliminovat tak

nechténé wvlivy kridélek. Je to pred- 1:Fly Sky 01 TXE xS :Fly Sky 01 XED RS
programovany mix, ktery je ve vychozim stavu M @'
10%. Pokud letadlo nema kFidélka nebo  Cond 1: Normal Cond 1: Normal

kormidla, tyto 2 funkcni ikony nebudou |, side rate : 20% Liows:side.tate ::20%

zobrazeny. Tato funkce miZe byt nastavena v 5
podminkach.

Vyberte 7adouci nizkou nebo vysokou hodnotu Alieronfunction Allerory function

pro nastaveni rate(hodnota) a pohybem
koleC¢ka zménite pfislusShou hodnotu po

Rudder Irunclion Rudder function

B EEHTRIEAN EJE}EFFH EJ fin
Aileron tothe farleft  Aileron to the far right
(Pic 21.6) (Pic 21.7)



aktivaci této funkce. Této funkci mUzZe byt prifazen prepinac (SWA-SwH, LSw).

Napriklad: Nizka bocni rate je nastavena na 20% a vysoka bocni rate také na 20%. Dejte paku
kormidla Uplné doleva a pfislusné kanaly jsou zobrazeny, jako na obr. 21.6. Dejte paku kfidélka uplné
doprava a pfislusné kandly budou zobrazeny, jako na obr. 21.7.

19.7 Rudder to aileron
Detail funkce:

Tato funkce mulZe byt pouZita uZivatelem 1:Fly Sky 01 TXED RxEH uFly Sky 01 TXEDRXEH
k vyrovnani otaceni na letadle s kormidlem a W ' alleron mix |«
kiidélkem. To se stdva na vystupu kormidla,  Cond 1: Normal Cond 1: Normal

pokud je vnoZovém letu. Je to pFed Low side rate: 20% Low side rate : 20%
programovany mix provozu kridélek —

s kormidlem. Timto nastavenim miiZete ménit Lt aide rate .20%

rate hlavniho kanalu a jeho vychozi hodnota je Rudder function Rudder function

10%. Pokud letadlo nema kormidlo nebo

kridélka, tato funkéni ikona nebude zobrazena. Alleron function Alleron function
Tato funkce mulZe byt nastavend v5 [
podminkach.

Vyberte zadouci nizkou nebo vysokou stranu
pro nastaveni rate a pohybem kolecka upravte
pfislusnou hodnotu po aktivaci této funkce. . : :

. . A, ., . Ruddersticktothe farleft Rudder stick to the far right
Této funkci mohou byt pfifazeny prepinace (Pic 21.8) (Pic 21.9)
(SWA-SwH, LSw).

Jak je zobrazeno na obr. 21.8 a 21.9: Nizkd boc¢ni kompenzace je nastavena na 20% a bocni
kompenzace také na 20%. Pohnéte pakou kormidla Uplné do leva a prislusné kanaly jsou zobrazeny
jako na obr. 21.8. Pohnéte pakou kormidla Uplné doprava a pfislusné jsou zobrazeny jako na obr.
21.9.

19.8 Throttle curve
Detail funkce:

Tato funkce povoluje uzivateli nastavit provozni kfivku plynu a provést sladéni pohybu paky a vystupu
plynu kompenzaci nelinedrniho plynu.

11 bod0 (6, 2-10, H) kfivky plynu muZe byt nastavena od 0% do 100%. Horizontalni teckovana cara
zobrazuje v redlném case pozici paky plynu. Vertikalni teckovana ¢ara zobrazuje v realném case pozici
vystupu plynu po pouZiti funkce kfivky plynu. Pokud letadlo nebo vrtulnik nema motor, tato ikona
nebude zobrazena. Tato funkce miZe byt nastavena v 5 podminkach.

Vyberte poZadované body pro nastaveni a pohybem kolecka upravte pfislusné hodnoty po aktivaci
této funkce.



Naptiklad 21.10: Funkce kfivky plynu je aktivovana. Bod 2 je nastaven na 20%, bod 3 na 30%, bod 4
40% a bod 5 50%, bod 6 74.1%, bod 7 80%, bod 8 85.5%, bod 9 90% a bod 10 95%. V této situaci,
pokud pozice plynu je nizsi nez neutralni, poté je (L, 2-6), zrychleni z plynové jehly vystupuje rychleji
nez pozice okolo neutralu (to je 6-10, H bod), kfivka tvarovana do V a ,/“ tvarovana kfivka. 2 kfivky
mohou byt nastaveny pres 3 body, 5 bodd, 7 bod(, 9 bod( nebo 11 bodu.

i Fie ll]' 01 IXEDRX

L trysky 01 TXED XS

_3 points, / type
3 points, V type
5 points, / type
5 points, V type
7 points, / type
7 points, V iype

The current curve
will be lost.

=g Are you sure? —p>

9 points, / type

(Pic 21.10)

19.9 Throttle delay
Popis funkce:

Throttle delay je pouZivano ke snizeni rychlosti odezvy vystupu plynu LAY sn 91 TxED RIS
a napodobuje turbiny pfi chodu, kterd muze byt nastavena z Os do KT —
10s. Pokud letadlo nemd motor, jako vétroné, tato funkéni ikona Value50s)

nebude zobrazena.

Pohybem kole¢ka nastavite ¢as odezvy plynu. Cerveny sloupec
zastupuje plusovou pdku plynu a zeleny sloupec zastupuje pozici Channel 3 (Throttle)
kanalu.

50

Jak je zobrazeno na obr. 21.11: Zpoidém’je 05 sekund Bude se o 5

evvs

pozice. Z divodu 5 sekundového zpoZdéni, plyn je v pozici, pokud

jedna sekunda a to zobrazuje 20%. | l ‘ ' ' . l ' ' ' ' IJ_
6 &

(Pic 21.11)

19.10 Throttle down
Popis funkce:



Tato funkce obsahuje 2 moZnosti: jedna moZnost je nastaveni idle a £:Fly Sky 01 TXEDRxER
druhd je throttle hold. Dvé moZnosti budou nastaveny, pokud je w
nastaven model. Idle je pouZivano pro modely s motorem a udriuje  eond 1: Normal

nizké otacky bez odpojeni motoru. A throttle hold je Uplné uzamceni —— (Swi\)
plynu bez odpojeni motoru. —

Throttle down funkce je k povoleni nastaveni miry snizeni volnobéhu a
funkce throttle cut zapnete nebo vypne motor. Zména miry z 0% do

50% po funkci idle je aplikovana. Tato funkce muze byt nastavena po 5

I Idle down 1 On
krocich. Throttle cut : On

Idle down: snizi vykon motoru na nastaveny volnobéh

!

Témto dvou mozZnostem je moziné pfirfadit 2 prepinace (SwA-SwH, o 9 r
LSw). Pokud letadlo nema motor, tato ikona se nezobrazi.

Throttle cut: vypne motor

(Pic 21.12)
Vyberte 2 prepinace k zapnuti nebo vypnuti idle down nebo throttle cut funkce a pohybem kolecka
upravte prislusnou hodnotu po aktivaci této funkce.

Jak je zobrazeno na obrazku 21.12: Funkce idle down a throttle cut jsou pouZivany a nastaveni idle
down je na 20%. Toto neni vystup z kanalu plynu.

19.11 Auxillary Channels
Popis funkce:

Funkce modelu umozZnuje uzivateli nastavit nFly Sky 01 TXEORXEE _ nFly Sky 01 TXEDRXER
pfidavné pomocné kandly, pokud md mode |
vice nez 4 vychozi kanaly. Nékteré letadla maji cHs Aux1 : SwD up Cond 1: Normal
vice neZ 4 kandly, takie tyto pfidavné kandly Channal 1 (Mieren)

oy , s , CHE Aux2 : None Channel 2 (Elevator)
mUZou byt upraveny pouzitim této funkce. :

Channel 3 (Throttle)

CH7 Aux3 : None

, . . v 7 vev . Channel 4 (Rudder)
K pomocnému kandlu je moZné pfifadit

pfepinat, potenciometr, logicky prepina¢ nebo  ©H8 Aux4 :None z::::::::::: ;:
paku po ukonceni nastaveni rozloZeni letadla. €H9 Aux5 : None Channel 7 (Aux. 3)
Vychozi rozloZeni je 4-kanalové pevné kfidlo, P Channel 8 (Rux. 4)
takze pomocné kanaly jsou 5-10. ' Channel 9 (Au. 8)

Channel 10 (Aux. 6)
Stisknéte potrebny pomocny kandl a nastavte S
prepinac, potenciometr, logicky prepina¢ nebo 9 L"ﬂ f
paku pro ovladani této funkce. (Pic 21.13) (Pic 21.14)
RENFFSESwDRH A

Push swd downward

Naptiklad: Vyberte 5 kanal jako pomocny a
stiskem SwD dold povolite tuto funkci. V tento
okamZik, kanal v motoru je zobrazen, jak je zobrazeno na obr. 21.14.



19.12 Channels offset (kompenzace kanald)

Popis funkce:

Tato funkce umonuje posunout kanal o pevnou
hodnotu tam kde je to potrfeba kvl
mechanické konstrukci modelu.

Nastaveni miry channel offset od -50% do +50%

na zakladé neutralni pozice kanalu. Vychozi .

hodnota je 0%. Tato funkce mUzZe byt
nastavenav 5 podminkach.

Vyberte pfislusny bod pro nastaveni a pohybem
kolecka upravte pfislusnou hodnotu pro
aktivaci této funkce. Pozice prislusného kanalu
je zobrazovanav redlném case.

Hodnota offset CH2 je nastavena na 10%, dejte
paku plynu Uplné do leva a kanal se bude
zobrazovat jak je zobrazeno na obr. 21.15.

%: Fly Sky 01

TXED ngm

1: Fly Sky 01

TXED Rxﬂ

Cond 1: Normal

Cond 1. Normal

Value

Value_ +10% |

Channel 2 (Elevator) Channel 2 (Elevator)

120 100 o 100 120120 100 (1] 100 120

[
8

I
& e

Ch2EFHTEIR AN Ch2fEH I EIRAIA
Ch2 stick to the farleft Ch2 stick to the far right
(Pic 21.15) (Pic 21.16)

Dejte paku Uplné doprava a kanal se bude zobrazovat, jak je zobrazeno na obr. 21.16.

19.13 Function delay (zpozdéni funkce)
Popis funkce:

Tato funkce je pouZivana k napodobeni  spyskyor  wxEDaxSR n:Fly Sky 01 TXEDRXSR
nékterych pohybli reaineho letadla, jako - Functions delay ~ Allfcndelay
pohy}:{; 'klapek ao nektejych dalsich Al fetn . 0.0s Value
specialnich pohybl. Napfiklad, pokud —0 o~~~
uzivatel léta 3D, musi zménit zNOR na  Ele fetn : 0.0s

D. '
3 Thro fein  : 0.0s

. . S, ;! Channel 1 (Aileron)

Functions delay je pouZivan ke zpomaleni Rud fein - 0.0s

vysledné rychlosti ze zakladni funkce.
MuZe byt nastavend z 0 sekund po 10
sekund a vychozi je 0 sekund.

Vyberte pfrislusny zakladni kandl a
pohybem kolecka upravte ¢as zpozdéni.
Pozice pfislusného zakladniho kandlu
bude zobrazovand vreadlném case.
Cerveny sloupec zastupuje pozici paky a

(Pic 21.17) (Pic 21.18)

zeleny sloupec zastupuje pozici kandlu po nastaveni.

Jak je zobrazeno na obr. 21.18: Cas zpoZdéni je nastaven na 5 sekund. Vtomto &ase, bude 5

19.14 Channel delay (zpoZzdéni kanalu)
Popis funkce:

evvs



Tato funkce napodobuje  nékteré 1:Fly Sky 01 TXEDRXGH % Fly Sky 01 TR0 Rx[SF
pohyby redlného letadla, jako klapky. W jela

Channel delay je poufito ke zpomaleni ~CH1 All :00s
vysledné rychlosti vystupniho kanalu. CH2 Ele - 0.0s
MuiZe byt nastaveno od 0 sec. po 10
sec. a vychozi je O sec. CH3 Thr  :00s

412 El

Vyberte ptisluny zékladni kanal a ~©H4 Rud  :©0.0s
pohybem kolecka upravte ¢as zpoZdéni. CH5 Aux! : 0.0s
Plusova vystup pfislusného kandlu je
zobrazovdn v redlném case. Cerveny ~CHE Aux2 :0.0s
sloupec zastupuje pozici paky a zeleny
sloupec  zastupuje pozici  vystupu
kanalu.

CH7 Aux3 :0.0s

Jak je zobrazeno na obr. 21.20: Doba
zpozdéni CH2 je nastavena 5 sec.

evyvs

pozice.

19.15 Linear mixes (linearni mix)

Popis funkce: triy sk 01 TXED SR
e

Tato funkce muzZe byt uZitecna, pokud létate néjaké specialni pohyby a potfebujete  Master  : Allfdn

funkci kontroly mixu. Siave  :CH2Ele

Low side - : +50%
Linear mixes m{zete nastavit 4 skupiny kontroly mixi mezi dvéma pdkami, zakladni  tign sise : +100%

funkce a vystup kanal(. Tato funkce muzZe byt nastavena v 5 podminkach. offset  :0

Slave kandl bude ovlivnén pfislusSnou mirou z kanalu master, ktery bude zménén
v linedrnim zpUsobu po spusténi funkce linear mix. Master kanal obsahuje mozZnost
paka/potenciometr a moznost zakladniho kandlu nebo moznost vystupu kanalu. (Pic 21.21)
Slave kanal obsahuje moZnost zakladniho kanalu nebo moZnost vystupu kanalu. Ale . sy e
pokud mozZnost vystupu kandlu je vybrana na funkci master kanal, poté je jen CM;NW
moznost jednoho vystupu kanalu v moznosti slave kandlu. Ostatné, nezéleZi, kterd yaue(wmam)
moznost je vybrana ve funkci master kanalu, jakdkoliv varianta kanalu mulzZe byt G s
nastavena na kanalu slave. Master kandlu a slave kanalu mlzZe byt pfifazena paka [
nebo potenciometr, zdkladni kandly nebo vystup kanall. 4 funkénim mixdm mohou [EEEREEE
byt prifrazeny prepinace. '

Paka/potenciometr: pidka nebo potenciometr VrA az VrE.

Zakladni funkce: to je zakladni funkce propohyb letadla. Napftiklad: aileron function, - (Fic2122) -
rudder function, throttles function, a funkce kormidla a funkce jehly plynu pro konstrukce letadla s
jehlou plynu, atd.

Vystupni kanaly: CH1-CH10.
Nizka strana: Nastavite kolik kanal( je ovlivnéno na nizké strané master kanald.
Vysoka strana: Nastavite kolik kanalu je ovlivnéno na vysoké strané master kanalu.

Offset: nastavuje miru odchylky kandlu, zaloZzené na neutralni pozici kanalu.



Pozice pfislusného vystupniho kandlu je zobrazovan v redlném c¢ase, pokud nastavite nizky koncovy
mix, vysoky koncovy mix nebo offset.

Jak je zobrazeno na obr. 21.22: Prvnim nastavenim mixu aktivujete, a master kanal je funkce kfidélka
a slave kanal je vySkovka CH2. Nizkd strana mixu je nastavena na +50% a vysoka strana mixu je
nastavena na +100%. Dejte paku plynu Uplné do leva, pozice kandlu je zobrazena.

19.16 Curve mixes (mix krivek)
Popis funkce:

Tato funkce mulZe byt napomocnd, iy sky o1 ixEDexSH 1:Fly Sky 01 TXE® rx S
pokud létite s nekterymi specialnimi | NS MY e JANNOBEY
pohyby a potifebujete nékteré funkce Master Al fein ~Cond 1: Normal

kontrolnich mixa.

Slave : CH2 Ele
Curve mixes jako linear mixes mojou -

byt nastaveny ve 4 mixech. Tato funkce  Curve
mUZe byt nastavena v 5 podminkach.

Slave kanal bude ovlivnén kandlem
master po aplikaci linear mixes, které
budou zastoupeny rozdélenim kfivek.
Nastavite 11 bod0 (L,2-10, H) z -100%
do +100% nastavované krivky.
Horizontalni teckovana ¢ara zobrazuje .

v redlném case pozici paky a vertikdlni @ r
teckovana cara zobrazuje vrealném (Pic 21.23) (Pic 21.24)
Case pozici vystupu kanalu slave. Master kanal a kanal mohou byt na pace/potenciometru, zakladnim
nebo vystupnim kandlu. Témto 4 nastaveni mohou byt pfifazeny prepinace (SwA-SwH, LSw).

Pozice pfislusného vystupniho kandlu je zobrazena v redlném Case, zatimco nastavujete kfivku.

Jak je zobrazeno na obr. 21.23, prvni mix je aktivovan. Kanal master je funkci kfidélka a slave kandl je
CH2 vyskovka. Nastavené hodnoty bodu L na -90% a bodu H na 90. Dalsi body nenastaveny. V tomto
okamziku, vystup bude ukazovat, jak je

zobrazeno na obr. 21.24.

LFly Sky 01 TXEDRXEH  z:fly Sky 02 TXEDRXSH

C1. Normal (Def)

v 0 7

19.17 Conditions (podminky)
Popis funkce:

Tato funkce povoluje uZivateli nastavit 5 C2: Take off (On)

raznych podminek pro model.

C3: High speed (Off)
Vtéto funkci mulzZete nastavit letové C4: 3D flight (Off)
podminky a je jich nanejvys 5. Vychozi
jména jsou Normal, také off, high speed, C5: Landing (Off)

3D flight, landing, které muizete pozménit.
K C2-C5 mohou byt pfifazeny k jednomu
prepinaci pro spusténi nebo vypnuti a
mohou byt kopirovany (s vyjimkou
prepinace pro Vas). Po  nastaveni
parametru jedné z podminek, ji muizete (Pic 21.25)




zkopirovat vytvorenim nové a poté ji sub trimovat, kterd miZe pomoct uloZenim nastaveni. Pro
vychozi nejsou pfifazeny zadné prepinace. TakZze C1 je vychozi a C2-C5 jsou vypnuty.

Pokud pfiradite dalsi podmince pfepinac, bude to Normal podminka po vypnuti prepinace.

Vysoka uroven podminky je moZna, pokud pfifadite 2 nebo vice podminek ve stejny cas. C5 je

nejvyssi Uroven a C1 je nejnizsi Uroven.

Vyberte jednu podminku a mlZete zménit jméno podminky, kopirovat ji a pfifrazovat prepinace.

Jak je zobrazeno na obr. 21.25: C2: Take off je nastavené. Stisknéte SwA dopfedu a povolte tuto

funkci.

19.18 Conditions Delay (zpozdéni podminky)

Popis funkce:

V této funkci mlZete nastavit zpozdéni kazdého kanalu, ktery muze
pomoci zlepsit mechanickou stabilitu nebo elektronickou stabilitu,

TED R xSR

1: Flysky 01

pokud zménite stav. Tato funkce pracuje pouze v procesu zmény. H1 All Oms
CH2 Ele Oms
CH3 Thr Oms
CH4 Rud : Oms
CH5 Gyr : Oms
CHé Pit . Oms
CH7 Auxi : Oms
(Pic 21.26)

19.19 Logic switches (Logické spinace)
Popis funkce:

Logic switches jsou virtudini spinacde, které se skladaji ze 2 prepinacl + matematického logického
vztahu. Logické spinace jsou pouZivany pro sprdvu vypinani a zapinani nékterych funkci, dva spinace
spravuji jednu funkci.

Zde jsou 3 nastavitelené logické spinace (Lswl, Lsw2, Lsw3). Vyberte spina¢ od SwA po SwH pro

kobinaci logického spinace. Logické vztahy obsahuji And, Or a Xor. Kombinace je nasledujici:

Spinac Logicky vztah

Spinac 1 Spinac 2 And Or Xor
off off off off Off
off off off on on
on on off on On
on on on on off




Jak je zobrazeno na obr. 21.27: Je vybran
SwA up a SwB up a logicky vztah je nastaven
na OR. Swl, Sw2 a logicky prfepina¢ jsou
zobrazovdny vredlném cCase. SwA je
pouzivan k vytazeni podvozku a logicky Swi
je k odepnuti motoru. K dosaZeni je potreba
mit pfistup k obrazovce pomocnych kanald.
Takze, pokud SwA a SwB stisknete doll ve
stejny ¢as, motor bude odpojen.

Swilch 1 :On
Switch 2 :On
Logic swiich : On

S - M

(Pic 21.27)

19.20 Airplane structure (rozloZeni letadla)

Popis funkce:

V této funkci mlzZete nastavit prislusné rozlozeni letadla.

Switch 1 . off
Switch 2 : Off
Logic swilch : Off

Zde jsou na vybér motory, jehla plynu, ktidélko, dvé kridélka, klapka, dvé klapky, spojler, dva spojlery,
kormidlo, dvé kormidla, V-tail, pokud je model letadlo s pevnymi kfidly nebo vétron. Budete
upozornén na maximalni pocet kanalu, pokud vyberete vice ¢dsti letadla nez 10. ProtoZe dvé
kormidla a V-tail nemUZou byt v provozu ve stejny cas, V-tail bude automaticky skryty, pokud
vyberete dvé kormidla. Pfednastaveny typ je pevné kfidlo/vétron s motorem, kfidélkem, vyskovkou a

kormidlem.

1: Flysky 01

Engine

1 Flysky 01

TXED RxSR
i

!

LsThrottle needle

Aileron

- Flap

Spoiler

Elevalor

;

] ) m) m] ) .

!\
"

(Pic 21.28)

1: Flysky 01 TXERXGH
_ F

re——

Flap ¥
L2 flaps v
= =1
Maximum number
of channels
reached.
| )

L2 elevators

Rudder

s

3



19.21 Timers (Casovace)
Popis funkce:

Tato funkce je pouzivana pro kontrolu
¢asu a snizuje riziko padu letadla.

Mate na vybér ze 3 moznosti ¢asovani.
Vybérem  Timers nastavite funkce
Casovacu.

Model/Engine: Model timer je celkovy

vex . timer Up timer
spusténého provozu modelu. Engine B P @
timer pocitd cas, kdy hodnota plynu Down timer Down timer @
pfevySuje nastavenou hodnotu. Oba cCasy
mUZete resetovat stiskem tlacitka Reset a Down then up Down then up @

engine timer muze byt upraven
hodnotou plynu pohybem kole¢ka na
obrazovce.

Jak je zobrazeno na obr. 21.31 a 21.32: (Pic 21.29) (Pic 21.30)
Pokud plyn pfesahuje -80% casu motoru
zapne se ¢asovac.

Multi-purpose timer 1 a 2: Vice ucelovy ¢asovac 1 a 2 muZete nastavit na Up timer, Down timer a
Down then up pro ¢asovani.

To mUzZete jednotlivé start, stop a reset a miZete je nastavit na spinace nebo logické spinade pro
start nebo stop.

Up timer: Casovani zaéina na Os. To mdze byt zapnuto, vypnuto nebo resetovéno.
Down timer: Vychozi odpocet od 1 min., m{iZzete zménit pohybem kolecka.

Down then up: Vychozi odpocet od 1 min., a za¢ne odpocitavat po uplynuti 1 minuty. MzZete zménit
pohybem kolecka.

Jak je zobrazeno na obr. 21.29: Odpocitava ¢as na nastaveny cas.

Jak je zobrazeno na obr. 21.30: Cas odpoctu je nastaven na 5 minut a je stopnuty. Casovaé mizete
spustit nebo zastavit pfifazenym ....

19.22 Trainer mode (rezim trenér)

Popis funkce: t:Fly Sky 01 TXEDRXEHE  uFy sky 01 TXEDRXESH
Tato funkce umoZiuje pfipojeni 2 vysilacd soutasné opoooois . op Al P T —
pomoci pfilozeného kabelu do zadniho rozhrani. CHSsselt iMisran)

k I I, , b , h , v Channel 2 : CH2 Ele Channel 2 (Elevator)
Jakmile povolite, sepnutim vybraného spinade —
trenéra nastavite vysilate jako ucitel a pouzijte ©hannel 3 :CH3 Thr Channel 4 (Rudder)
vysilac ucitele k ovladani modelu. Channel 4 : CH4 Rud Chapmio et

Channel 6 (Aux.
Poutzijte prilozeny kabel k propojeni dvou vysilaét a ©hannel S : CHS Auxi CHEMEITT (N,

Channel 8 (Aux.

stiskem trainer mode aktivujete funkci. Vysila¢ Channel & : CHE Aux2
ucitele mlzZe ovladat 8 kanalu modelu a miZe vybrat
paku nebo prepinac, zakladni funkci, vystupni kanal

Channel 9 (Aux.

Channel 7 : CH7 Aux3 Sl B LU LR

g
(Pic 21.31) (Pic 21.32)
ZINFENER

Display servos of trainer
transmitter



nebo none. Vyberte funkce display servos, stisknéte dolt SwE a drzte ho, kanaly uditelského modelu
budou zobrazeny v redlném case.

Aktivaci funkce trainer mode, nastavite kanal 1 na funkci aileron, kanal 5-8 je None. Kanaly modelu
budou zobrazeny, jak je zobrazeno na obr. 21.32.

19.23 Display servos (zobrazeni polohy serv)
Popis funkce:

, . . , (e 1:Fly Sky 01 TXEDRXSH
V této funkci naleznete zobrazeni vystupnich kandld modelu a

automaticky test viech vystupnich kanald. %

Cond 1. Normal
Tato funkce zobrazuje v redlném ¢ase pozici 10 serv. Channel 1 (Aiieron)
Channel 2 (Elevator)
Tlacitko test pohybuje 4 servy pomalym pohybem mezi jejich CNERREI3 (IRnatiie)

koncovymi body. Channel 4 (Rudder)

vy s ;. . . . Channel 5 (Aux. 1)
To umoznuje testovani konzistenci mechaniky modelu.

Channel 6 (Aux. 2)

Channel 7 {Aux. 3)
Channel 8 (Aux. 4)
Channel 8 {(Aux. 5)

Channel 10 (Aux. 6}

2

(Pic 21.33)
19.24 Models (modely)
Popis funkce:
Tato funkce je pouzZivand pro nastaveni typu letadla, nFly Sky 01 TXEDRXSH

letadlo/vétroni/vrtulnik. Models f;’]

Ukladate 12 rlznych typG parametrd modelu. Je moZné je zménit, Name: Fly Sky 01
kopirovat a prejmenovavat. Také je moznost ukladani na SD kartu a
také mazat z SD karty.

Select model: 1

Copy model
T ‘ Set model type
kompatibilni pouze sSD kartou 2.0, s kapacitou vyssi jak Export model
1GB. '
Import model
Delete a file

(Pic 21.34)



o -y
Jméno: Zména jména aktualniho modelu. — ptysen Eowg) "":"L:I-

Name: [Fly Sky 01

(Pic 21.35)

Vybér modelu: Vyberte model, potvrdte k nacteni a pouZijte. V tomto pfipadé je ke Sk T R

vybran prvni model. Jednoduse stisknéte jiny model, nactéte a pouzijte. e
2: Fly Sky 02
3 Fly Sky 03 @
4: Fly Sky 04 ©@
5: Fly Sky 05 (@)
& Fly Sky 08 ©)
7: Fly Sky 07 @

(Pic 21.36)

Kopirovani modelu: Zkopirujete konfiguraci modelu na jiny. Cilova konfigurace je ztracena nahrazena

ze zdrojové konfigurace. T —
R —

. 2,
Prvni nabidka vybere zdroj konfigurace modelu pro kopirovani. il R T
2 Fly Sky 02

Jak provedete:
4. Fly Sky 04

1. Vstoupite do funkce modelu a stisknéte copy model pro vybér, kterou :::::::

budete potifebovat kopirovat. 7 Fiy Sky 07
2. Obrazovka bude zménéna na kopirovany model.

3. Po vybéru kopie modelu, bude automaticky oteviené okno se potvrzovaci (Fleat.28)
’ . v . ’ . 2:Fiy Shy 82 l'll’_'l’
zpravou, zda si opravdu prejete zkopirovat, Yes nebo No. Jak je zobrazeno na |sssmsst . .
obr. 21.39. pLL L j
aq This will copy
= the model 2
4 (Fly Sky 02)
| 1o the model 4 |
d (Fly Sky 04)
; Are you sure?
Druhé vybérové menu urcuje cilovou konfiguraci modelu pro nakopirovani a je | v | w -
pozadovano potvrzeni. 7:Fiy Sky 07 -
Jak je zobrazeno na obr. 21.40: Po stisknuti tlacitka ,Yes“, konfigurace modelu 4 (Pic 21.39)

bude ztracend a nahrazena konfiguraci modelu 2.

Export models:

Pfeneseni aktudlnich parametri modelu a uloZeni jej na SD kartu. Jméno vychozi slozky, které muze
byt zménéno, je jméno modelu.

Jak to provést:

1. Vstupte do funkce modelu a stisknéte export model.



2. Zvolte jednu vyménu

3. Stisknéte Ok pro dokoncenivymény a ulozte novy

4. Pokud budete vytvaret novou slozku, ptrvné stisknéte Create new file a ulozte.
% Fly Sky 01 TREDRxSR 1 Fly Sky 01 TXED RS

[Create File]

Eﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂa

Model successfully
exported.

(Pic 21.40) (Pic 21.41)
Import models:
Import parametr(i modelu z SD karty a aktudlni model bude kryty. ntyshe o nO
T ——
Jak to provést: Ll Skt famed
1. Vstupte do funkce modelu a stisknéte import model. Wl s st
2. Vyberte model, ktery bude importovan. —

3. Stisknéte OK pro dokonceniimportu.

(Pic 21.42)

Delete files:
1 Fly Sky 01 ml:)n!.
Smazani slozky modelu na SD karté. —

Fly Sky 01.f smod

Jak to provést:

1. Vstupte do funkce modelu a stisknéte file delete.
2. Vyberte poZadovanou slozku.
3. Stisknéte OK pro dokoncéeni mazani.

(Pic 21.43)



Setting mode type

Vsechny nastaveni modelll musi byt
obnoveny na vychozi typ letadlo nebo
vétron, poté vstoupite ,structuring setting”.

1: Fly Sky 01 TXLZD Rxﬂ 1: Fly Sky 01 TXLED R!ﬂ

Airplane / glider

Vychozi rozloZeni letadla nebo vétroné ma 4 This will reset
kanaly (plyn, k¥idélko, vyskovku a kormidlo), (‘F'}s fg;get'] 11)
rozlozeni miZe byt zménéno stiskem check to Airplane / glider.

box. Vychozi rozlozeni vrtulniku je pevnd
cyklika, to miZe byt zménéno na variabilni
cykliku stiskem check box. Ve stejném case, [ Yes J[ No J
mUzZe byt nastaven typ cykliky. |

Are you sure?

Jak je zobrazeno na obr. 21.44, zména Modify...
rozlozeni FlySky01, stisk ,Setting model ._ '
type“, poté vybér typ letadlo nebo vétron, i Q r
FlySkyO1 bude resetovano do vychoziho (Pic 21.44) (Pic 21.45)
stavu. Vyberte jehlu plynu, dvé kfidélka, dvé

klapky a poté stisknéte klavesu Back. Zména rozloZeni bude zobrazena stejné jako na obr. 21.45.

19.25 RX setup (nastaveni pfijimace)
Popis funkce:

. y ., , , Fly Sky 01 THCDORHIEH Fly Sky 01 THCD R HER
Set up the receiver: Tato funkce je pouZivana k nastaveni | Rxsews (©] [RXbate

prislusného parametru pfijimace a pfipojeni senzord. RX setup  Bind withareceiver | External sensor  [/]
menu zobrazeno na obr. 21.46. AFHDS 2 []| Low voliage; 4.00v
RX Battery monitor Alarm voltage: 420V

Bind with a receiver: Vysila¢ vstoupi do rezimu parovani. g High voltage: 5,00V
Jakmile je pfijimac spravné naparovén, stisknéte tlacitko zp€t pispay sensors
pro normalni reZim, viz. obr. 21.48. Cliggan asiuors

Speed and distance

AFHDS2: vychozi je 2-WAY AFHDS2A komunikacni systém.

AFHDS, AFHDS2, 1-WAY AFHDS2A a 2-WAY AFHDS2A. 1-WAY ==l == - :
(Pic 21.46) (Pic 21.47)

bez telemetrie, 2-WAY s prenosem telemetrie. UzZivatel mize o sky 01 TGRSR | new skv0n TGRSR

vybrat poZadovany systém zaloZeny na typu prijimace.

Exlernal sensor D

Bind receiver mode

RX battery monitor: Zobrazuje napéti baterie pfijimace. skl Low voltage; 4.00V

. L, ., . - . Prese the back button Alarm voltage; 4.20V
External sensor: Neukazuje napdjeci napéti baterie pfijimace, IR

ale data z externiho napétového senzoru. To Ize vyuzit, pokud
je pfijimac¢ napdajen pres reguldtor. Zapojte externi napétovy
senzor do hlavni baterie. Obr. 21.47.

High voltage: 5,00V

Low voltage: nastavte minimalni napéti, pokud je témér
vybita, Vychozi hodnota nizkého napéti je 4.00V.

(Pic 21.48) - (Pic 21.49)

Alarm voltage: nastavte napéti, u které zacne blikat zvukovy kruh alarmu a ikona baterie pfijimace v
hornim rohu vysilace. Obr. 21.49.

High voltage: nastavte maximalni hodnotu napéti pfi které je baterie plnd. Vychozi hodnota napéti je
5.00V.



Range test:

Popis funkce: :Fiysky 01 TXEDRXEH

Slouzi ke kontrole dosahu. Povolenim této funkce, dojde ke snizeni

vysilaciho vykonu o 100x.
Pull the trainer
swilch (SwWE)

to reduce the power

Jak je zobrazeno na obr. 21.50: Stisknéte prepina¢ SwE pro snizeni of UiKIESHIle:.

vykonu vysilade. Po vraceni do pudvodni polohy bude vysilaci vykon

vysilace obnoven.
Power is normal
Error rate:

=

(Pic 21.50)

I-Setup utility:
Popis funkce:

Tato funkce slouzi pro nastaveni FS-znackovych ESC a poZadovanych zatizeni, jako je napf. GPS
modul, digital servo a dalSich. Momentalné se da nastavit pouze ESC.

1: Flysky 01 TRED RX SR 1: Flysky 01 TXEDRXSH
Choose sensors Choose sensors
Speed and distance Speed and distance
. . Reading device -
i Reading device z 2
: configuration _
configuration... failed. —
-
i-Setup utility i-Setup utility
Update receiver Update receiver

Failsafe function

Popis funkce:

Tato funkce je pouzivana pro ochranu letadla s dopfedu nastavenymi parametry, pokud pfijimac
neprijima signaly.



Stisknéte failsafe function a zobrazi se Ly Sky 01 TXCORXSE  uFy sky o1 TXCERxEH

L AR LY © | (—— . . —

znamend, Ze v pfipadé ztraty signaluy, CH1 Ail . Off CH1 Ail - Off

pfislusné servo bude drZet posledni

zndmou pozici. Failsafe lze nastavit na  CH2 Ele  :-50% CH2 Ele  :-100%

vsech 10CH. CH3 Thr  : Off CH3 Thr  : Off

Jak je zobrazeno na obr. 21.52: Jen CH2 je CH4 Rud ‘0% CH4 Rud  : -100%

nastaven na 50% v pripadé ztraty signalu.

Ostatni kandly budou driet posledni ©CHS Auxi : Off CHS Aux1  : Off

Znamou pozici. CH6 Aux2 : Off CHE Aux2 : Off
CH7 Aux3 : Off CH7 Aux3 : Off

S S -
(Pic 21.52)

Setup (nastaveni):

Stisknéte kanal, na kterém chcete nastavit failsafe. Po aktivaci, nastavite kandl na poZzadovanou pozici
pomoci paky, potenciometru, logického spinace nebo prepinace, poté stisknéte tlacitko Back. Pozice
serva je poté zapamatovana.

Failsafe na kanalu 2 (vyskovka) a 4 (kormidlo) jsou nastaveny na -100%.

LFly Sky 01 IXCE xR

)

%y Sky 01 TXED A SR

CH1 Al . Ofr
CH2 Ele : -100%
CH3 Thr . Off Chan. 1 (Alleron) Chan. 1 (Aileron)

CH4 Rud  : -100%

CHS5 Aux1 : Off

CHE Aux2 :Off

CH7 Aux3 :Off

£ &

Pro Vasi bezpecnost, pouZzijte tuto funkci. il %Py sky 01 TxOD RO
5 -
. inl. voltage i)
Dlsplay SENsors Temperature 3
Motar speed 1
Zobrazuje typy, ID a hodnoty vsech ptipojenych senzorG. Na Bt e 2
pfijimaé mazete pfipojit nejvice 15 senzoru. T -

(Pic 21.54)




Choose sensor:

Hlavni obrazovka m(iZze zobrazit hodnoty aZ 4 senzor(l. Touto funkci vybirate, které senzory na ni
budou zobrazeny. Vyberte zalozku pro pfipsani na hlavni obrazovku (1 az 4). Aktualni pfipsany senzor
je zobrazen. Tato funkce povoluje uZivateli vybér senzorq, které chce zobrazit.

1:Fly Sky 01 TX[FDIRX il EFly Sky 01 axEDrxED

1: None Sensor: none
2: None Low alarm | High alarm
3: None value[

4: None

(Pic 21.55) (Pic 21.56)

Speed and distance (rychlost a vzdalenost):

alll EFy Sky 01 TxODRx 00
Jak je zobrazeno na obr. 21.57: pokud je pfipojen do pfijima¢ senzor M
rychlosti otaceni, tato funkce nastavi virtudlni senzory rychlosti a Speed sensor: 4
odometry (pocitadla kilometra).

Sel rotation length

Popi -
opis parametru Reset odometer 1

Speed sensor: Pokud je Cislo vétsi jak 0, znamena to Ze jsou ptipojené
senzory.

Reset odometer 2

Set rotation lenght znaci délku, trvani, vzdalenost kazdého otoceni.

Reset odometer 1 znaci méfi¢ vzdalenosti na jedno pouZiti

Reset odometer 2 znaci celkové vyuZiti méreni vzdalenosti

=

(Pic 21.57)

Speed sensor:

Vybirate rychlostni senzor k pouziti. Pokud je vybrano none, tato funkce neni ilIIItIH -" .m : .':‘]

povolena. Molor speed 4

Motor speed §

None

(Pic 21.58)



Set rotation lenght:

Nastavte modelu pfislusSnou cestovni vzdalenost k jednomu wFy Sky 01 TXCERXER

rychlostnimu senzoru. Tato vzdalenost je pouZivdna pro kontrolu M

virtualnich senzort rychlosti a méficd vzdalenosti.
y Length (mm):(__100)

Stisknéte ,Set rotation lenght“ k nastaveni cestovni vzdalenosti
modelu otocenim kolecka (jednotka: mm), jak je zobrazeno na obr.
21.59, stisknéte tlacitko Back pro navrat.

(Pic 21.59)

Reset odometer:

Stisknéte ,Reset odometer 1“ nebo ,Reset odometer 2“ k obnoveni 1:Fly Sky 01 TXZ) RS

pfislusného odometru. Speed and distance 7],

Odometer 1: Je pouZivan pro nahrani cestovni vzdalenosti modelu 1x. Speed sensor: None

Odometer 2: Je pouZivdm pro nahrani celkové cestovni vzdalenosti S
This will reset
modelu. . the odometer 1.

Are you sure?

(v [ ]

(Pic 21.60)

i-BUS

1:Fly Sky 01 TRLEIRX

Nastaveni i-BUS:

v . , O , Channel 1 (Aileron)
Pokud jsou serva pfipojené na externi seridlové rozhrani, tato funkce

pfifazuje kanaly ke kazdému servu. Vyberte kanal k pfifazeni. Channel 2 (Elevator)

Channel 3 (Throttle)

Channel 4 (Rudder)

Channel 5 (Aux. 1)

Channel & (Aux. 2)

Channel 7 (Aux. 3)

(Pic 21.61)



Servo frequency selection: 1Ay Sky 01 TXCERXEH

Nastaveni frekvence serva od 50-380Hz. Pohybem kolecka upravite
hodnotu frekvence, kterd mlze byt uloZena na vystupu.

Vaiue (507

(Pic 21.62)

19.26 Systém

Tato funkce je pouZivdna pro nastaveni parametrd systému. 1 Fly Sky 01 TXCERXEH
; )
L

Backlight timeout: 30s

Backlight: 50%

Sound
Auto power off

Screen calibration

Units

USB function

(Pic 21.63)

19.26.1 Backlight timeout: % Fly Sky 01 TXZIR
30s je vychozi cas pro vyprseni ¢asového limitu podsviceni, pokud | Backlight timeout

i

neni vysila€ pouzivan. 5 seconds @
Prodlouzenim hodnoty zplsobuje kratsi vydrz baterie vysilace. 10 seconds
30 seconds
1 minute
2 minutes
5 minutes
10 minutes

!

(Pic 21.64)



19.26.2 Backlight:
Tato funkce je pouZivana k nastaveni jasu podsviceni. Vysoky jas m(ize 1:Fly Sky 01 TXEZI R[S

byt pouzit pfi slunych dnech. 50% je vychozi, jak je zobrazeno na obr. M

21.65. Value _ +50% |

Vysoky jas zplUsobuje kratsi vydrz baterie vysilace.

renni
K

(Pic 21.65)
19.26.3 Sound:
Stiskem vypinate a zapindate zvuk. Vychozi je nastavena na zapnuto. 1:Fly Sky 01 TRCZIRKER
; @
19.26.4 Auto power off:

Po 5 minutdch bez provozu bude vysila¢ vydavat zvuk a blikat LED. Po Backlight timeout. 30s

vice jak 5 minutach se vysilac automaticky vypne. Stiskem ,Auto Backlight: 50%
power off” zrusite funkci automatického vypnuti. '
Sound _

Auto power off

Screen calibration

Units

USB function

(Pic 21.66)

19.26.5 Screen calibration: 1:Fly Sky 01 TXED RS

MuZete pouzit tuzku pro stisknuti kiizku ke kalibraci. Po kalibraci, se .

ukonci nebo stisknéte tlacitko pro navrat. 1:Fly Sky 01 TXCERXSH
Length

Imperial

Temperature
Fahrenheit

19.26.6 Units:

(Pic 21.68)



Vyberte mérnou jednotku pro délku a teplotu.

19.26.7 Length:
Metricky systém pouziva milimetry, kilometry a kilometry za hodinu (mm, km, km/h). Britsky pouZiva
palce a mile za hodinu.

19.26.8 Temperature:
Zde je moznost stupni Celsia nebo Fahrenheita.

19.26.9 USB
Popis funkce: 1: Fly Sky 01

TX(ZE R [EF

None: rozhrani USB muZe byt pouZito pouze pro nabijeni baterie

vysilace. None

FS-i10: pokud pfipojite k poéitaci, vysila¢ se bude chovat jak standardni | FS-i10 emulator
HID se 4 osami (jedna pro kazdy kanal) a 10 tla¢itky (1-10) a mohou byt |
pouzity jako hlavni ovladac¢ s kompatibilnim softwarem simulatoru.

1. Zapojte vysila¢ do pocitace pres mikro USB kabel.

2. Zapnéte vysila¢, poté stisknéte systém-USB function-FS-il10
simulator. Pocitac poté automaticky identifikuje HID.

3. Vpocitaci na kontrolnim panelu, 2x kliknéte Game controler-
FS-i10 emulator pro testovani, zda je simulovani funkéni.

(Pic 21.69)
19.26.10 Sticks mode :Fly Sky 01 T RXSH 1:Fly Sky 01 TKCEIRXSH

Funkce je pouzivana k pfepnuti Mode 1, |Slicks mode :

Mode 2, Mode 3 a Mode 4. Po pfepnuti  paode 1 Mode 1

modu budou pfislusné paky automaticky
pfepnuty. Stiskem tlagitka reset pro Mode 2 Mode 2

©
vychozi méd 2. Mode 3 —J Reset {o default.

19.26.11 Language:
Pro zménu jazyka  uZivatelského

rozhrani. (Pic 21.70)

(Pic 21.72)



Nastaveni: Vyberte jazyk, ktery chcete a stisknéte tlacitko zpét pro dokonceni.

19.26.12 Factory reset

Obnovi celé nastaveni vysilate do vychoziho. VSechna nastaveni 1:Fly Sky 01 TXCZ)RXIGH
modell a ostatni nastaveni budou ztraceny a budou prenastaveny do H
vychoziho. Units
Pro obnoveni do vychoziho nastaveni je potieba potvrdit Yes. e \
| This will reset 1=
<« all settings to their
| factory default.
L Are you sure?
_F [ Yes J [ No } ||
Fk. go— r
About FS-i10

(Pic 21.73)

19.26.13 Update firmware: 1:Fly Sky 01 TXEERXEH

Interni software vysilace miZe byt updatovan pouZitim USB rozhrani
pfipojenému k pocitaci. Jakmile je tato funkce aktivovana, vsechny
funkce vysilace budou zastaveny. Vyhnéte se ztraté kontroly nad
modelem, vypnéte pfijima¢ pfed vstupem do tohoto rezimu. lJe Firmware update

poZadovano potvrzeni. mode entered.
All functions stopped.

AZ je firmware updatovan, nikdy neodpojujte USB kabel nebo Remove the battery

nevytahujte baterii, vysila¢ bude nepouzitelny. and reinstall it
to restart.

Tato funkce muizZe byt uZiteénd, jen pokud je pripojen k pocitadi.
Postupujte dle nasledujicich krok:

1. Stahnéte si nejnovéjsi oficidlni software.

2. Pripojte vysilac k pocitaci pres USB kabel.

3. Prejdéte ve vysilaci na menu update firmware a stisknéte OK
pro dokonceni. (Pic 21.74



19.26.14 About FS-i10:
Stisknéte ,About FS-i10“ a zobrazi se Vam aktualni verze firmwaru.
Stisknéte OK tlacitko pro navrat.

% Fly Sky 01 TREDRASH
-

|

Units

USB function

Fly Sky FS-i10
Version 1.01-CN
22-05-2013

Factory resst

About FS-i10

(Pic 21.75)
20 AILERON/GLIDER EXCLUSIVE FUNCTION MENU

20.1 Aileron function
Popis funkce:

Funkce je pouZivana pro nastaveni funkce kridélka modelu a pro co
nejlepsi ovladani.

1% Fly Sky 01 TX[F) nx

" Cond 1. Normal

Aileron function miZe byt pouZita k nastaveni podilu koncovych bodu
2 kiidélek. Pokud model nema kFidélko, 2 souvisla kFidélka, klapky [FT¥SS
nebo vyskovku, poté neni tato funkce moznd a jeji ikona nebude
zobrazena. Mlze byt vSak pouZita, pokud rozloZeni letadla ma 2
klapky nebo wvyskovku, zatim co pfislusnd hodnota by neméla
prevySovat 0%. Funkce muZe byt nastavena v 5 podminkach. Flap 2
Elevator

Aileron 2

Flap

Vyberte prislusnou stranu (upside a downside) a upravte pohybem
kolecka na pfislusnou hodnotu.

Elevator 2

Napfiklad: RozloZeni letadla ma 2 kfidla, 2 klapky a 2 wvyskovky.
Nastavené hodnoty jak je zobrazeno na obr. 22.1 v této situaci,
koncové body obou kfidélek jsou na 80%, 2 klapky a 2 vyskovky jsou
povazovany jako aileron function, pokud jsou koncové body obou na (Pic 22.1)
10%.

1:Fly Sky 01 TXCZIRxSf

20.2 Flap function la :

Popis funkce:
Cond 1: Normal

Funkce neni mozna, pokud rozloZeni letadla ma kridélko, klapku nebo
jen jednu vyskovku nebo méné nez vyskovku, ikona funkce nebude Flap

v menu zobrazena. Pokud ma letadlo vice jak 2 kfidélka, klapky a Flap 2
vysSkovky, tato funkce bude zobrazena.

Aileron

Draha up/down kazdé klapky muizZe byt nastavena v zavisloti na [GUEG
kazdém servu prislusného typu kfidla. Pokud model nema kfidélko, 2
souvisla kfidélka, klapky nebo vyskovku, poté neni tato funkce mozna

(Pic 22.2)



a jeji ikona nebude zobrazena. MliZe byt pouZita jako flap function, pokud ma rozloZeni letadla 2
kridélka, prislusnd hodnota musi byt nastavena na vice jak 0%. Flap function mUlze byt pfifazen
prepinac (SWA-SwH) k vypnuti nebo zapnuti, také miZe byt pfifazena paka nebo potenciometr (Ail,
Ele, Thro, Rud, VrA-VrE) k nastaveni hodnoty. Funkce mizZe byt nastavena v 5 podminkach.

Vyberte stranu (upside, downside) a pohybem kolecka nastavte odpovidajici hodnotu.

Napriklad: RozloZeni letadla ma 2 klapky a 2 kfidélka. Nastavena hodnota, jak je zobrazeno na obr.
22.2, koncové body 2 klapek jsou na 80% a 2 kridélka jsou povafovany jako flap function, a koncové
body jsou na 10%.

20.3 Spoiler function
Popis funkce:

1 Fly Sky 01 TXCEIRXGH
Spoiler bude pouzit, pokud ma letadlo podvozek. PouZivd se pro .

snizeni tlaku mezi letadlem a podvozkem, jako rychla brzda.

Spoiler function miZe byt pouZita k nastaveni miry koncovych bodl 2 L R
S . . . : IS Spoiler
spojleri. Pokud rozloZzeni nemd spoiler nebo 2 spojlery soubézng,
poté tato funkce neni moina a jeji ikona nebude zobrazena. Funkci [Eldtli
spojler je moiné pfirfadit prepinace (SwA-SwH) k zapnuti nebo
vypnuti, nebo mlzZe byt pfifazena paka nebo potenciometr (Ail, Ele,
Thro, Rud, VrA-VrE) pro nastaveni hodnoty. Tato funkce muze byt
nastavenav 5 podminkach.

Vyberte poZadovanou stranu (upside, downside) a pohybem kolecka
nastavte odpovidajici hodnotu.

Naptiklad: RozloZeni letadla ma 2 spojlery. Nastavené hodnoty, jak je
zobrazeno na obr. 22.3, koncové body 2 spojlert jsou na 80% a 75%. (Pic 22.3)

20.4 Elevator to flap
Popis funkce:

Pokud ma letadlo vyskovku a klapky, je tato funkce pouzita k nastaveni miry odpovidajiciho mixu
koncovych bodd, jejiz vychozi hodnota je 10%. Letadlo mUZe letét nahoru nebo dold, a klapky se tudiz
pohybuji nahoru a dolll. To se bézné pouZiva u specidlnich trikli béhem letu. Ve vétsiné pripad(,
klapky jdou dolt, pokud jde vyskovka nahoru. To je pfed programovany mix vyskovky a klapky. Pozice
pfislusného kandlu je zobrazena v redlném case. Pokud letadlo nema vyskovku nebo klapky, tato
funkce nebude moind a jeji ikona nebude zobrazena. Tato funkce muiZe byt nastavena v 5
podminkach.

Stiskem aktivacniho tlacitka v levém dolnim rohu aktivujete funkci elevator to flap. Vyberete
pozadovanou stranu (upsidem, downside) a pohybem kolecka nastavite odpovidajici hodnotu. Funkci
mUzZou byt pfifazeny prepinace (SWA-SwH, LSw) pro zapnuti a vypnuti. Stisknéte low side rate nebo
high side rate pro nastaveni. Nastaveni odpovidajici hodnoty provedete pohybem kolecka.

Naptiklad: Aktivaci funkce elevator a flap stiskem aktivaéniho tlacitka, jak je zobrazeno na obr. 22.4 a
22.5. Dejte elvator do nejvyssi pozice, funkce elvator a flap jsou zobrazeny jako na obr. 22.4. Dejte

vy



1:Fly Sky 01 TXCZI RS 1:Fly Sky 01 TXEZIRK

Cond 1. Normal Cond 1. Normal
Low side rate : 80% Low side rate : 80%

Elevator function Elevator function

Flap function Flap function

ﬁﬂ%ﬁﬁ%ﬁ?ﬁ]ﬁ?ﬂ FHEREEATITEI & EiD

The elevator to the topside  The elevator to the bottom
(Pic 22.4) (Pic 22.5)

20.5 Throttle needle w

Popis funkce: Cond 1: Normal

Nastavuje pribéh funkce pro plynovou jehlu. 11 bodld (L, 2-10, H) kfivky
plynu mdZou byt nastaveny od 0% do 100%. Horizontalni teckovana cara
zobrazuje v redlném case pozici paky plynu a vertikdlni teckovand cara
zobrazuje v realném case pozici. Pokud letadlo nema motor nebo nema
jehlu, tato funkce neni povolena a jeji ikona nebude zobrazena. Funkce se da
nastavit v 5 podminkach.

Vyberte pfislusny bod a pohybem kolecka upravte jeho hodnotu.

Jak je zobrazeno na obr. 22.6: Funkce throttle needle je spusténa stiskem
aktivacniho tlacitka. Nastavena hodnota bodu 2 je 20%, bodu 3 36.5%, bodu
4 51.5%, bodu 5 64%, bodu 6 74.1%, bodu 7 80%, bodu 8 85.5%, bodu 9 90%
a bodu 10 95%. V této situaci, pokud pozice plynu je nizsi neutral, poté (L,2-
5), zrychleni plynové jehly je rychlejsi nez pozice okolo neutralu (poté 6-10, H
bod).

20.6 Butterfly 1Fly Sky 01 TXEBAXESEH _ tFy Sky 01 TXEDRxER
Pokud rozlozeni letadla ma 1 k¥idélko, 1  Buiterfly | Displayserves
klapky, 1 spojler a 1 vyskovku, midze byt Cend & Normal Cond 1. Normal
pouzita k nastaveni miry pfislusného pohybu. Cramngd (Aistan)
(vychozi mira je +30%). Funkce umoznuje
provoz vykonné brzdy soucasnym zvySenim
levého a pravého kiidélka a snizenim klapek ks +20%
(vzepéti klapky, brzda klapky). MlzZe byt RS +20%
ovladdand prepinacem nebo pakou JEEYEILE
k dosahnuti nejlepsiho ucinku pfi letu. Pokud

Aileron Channel 2 (Elevator)

Channel 3 (Throttle)
PTG A +20%

Channel 4 {Rudder)
Channel 5 {Aux. 1)
Channel & (Aileron 2)

Channel 7 (Hap)

Channel 8 (Spoller)

Channel 9 (Aux. 2)

Channel 10 (Aux. 3)
' #
(Pic 22.8) VraiE A ERGA

Vra to the far right
(Pic 22.9)



letadlo nema kfidélko, klapku, spojler nebo vyskovku, tato funkce nebude mozna a jeji ikona nebude
zobrazena. Funkce mUzZe byt nastavena v 5 podminkach.

Vyberte funkci a nastavte potfebné parametry stiskem pfislusné ikony. Odpovidajici hodnotu
upravite pohybem kolecka. Vyberte prepina¢ (SWA-SwH, LSw) pro zapnuti nebo vypnuti funkce nebo
vyberte paku nebo potenciometr pro Upravu hodnot.

Napriklad: nastaveni aileron, aileron2, flap, spoiler a elevator je na 20% a vybranym potenciometrem
upravite hodnotu. Ve funkci servo displey bude CH1 (aileron) a CH6 (aileron2) jsou znazornény, jak je
vidét na obr. 22.9 v limitu rychlosti.

20.7 Elevator function

Popis funkce: 1:Fly Sky 01 TXEE RxSf
V této funkci mlzZete nastavit miru koncovych bodl dvou vyskovek a w

vychozi hodnota je 100%. Funkce neni mozna, pokud letadlo nema Cond 1. Noral
own

vyskovku nebo 2 vyskovky soubézné a jeji ikona nebude zobrazena.
| Elevat
Funkce muZe byt nastavena v 5 podminkach. vl -

Vzberte pfislusné ,,Up“ nebo ,Down“ a pohybem kolecka nastavite
prislusnou hodnotu.

Napfriklad: Letadlo ma 2 vyskovky. Nastavena hodnota Down a Up je na
75%. V tomto pripadé, koncovy bod vyskovky, jak je zobrazeno na obr.
22.10.

(Pic 22.10)

20.8 Rudder function
Popis funkce:

Rudder function je pouZivana k nastaveni miry koncovych bod( 2 kormidel a vychozi hodnota je
100%. Tato funkce neni povolena, pokud letadlo nema kormidlo nebo 2 kormidla soubézné a jeji
ikona nebude zobrazena. Funkce je mozné nastavit v 5 podminkach.

Vyberte Up nebo Down a pohybem kolecka upravte na odpovidajici 1:Fly Sky 01 TXEDIRx[EF

hodnotu. LT L —

Cond 1. Normal

Napriklad: Letadlo ma 2 kormidla. Nastavi se hodnoty 2 kormidel, jak
je vidét na obr. 22.11. V tomto ptipadé, koncové body kormidel jsou

Rudder
nastaveny na 80% a 75%.

Rudder 2

(Pic 22.11)



20.9 V-tail
Popis funkce: 1:Fly Sky 01 TXEE XS 1:Fly Sky 01 TXEE RG]

oI raile ol

Elevator rate : 60%

Funkce je pouZivdna pro ovlddani vyskovky a
kormidla modell s V-tail. Ch2 je levy V-tail ve
vychozim a CH4 je pravy V-tail. Pokud jsou oba
V-tail dany do stejného sméru, chova se jako
vySkovka a pokud date oba do opacného Channel 2 (Elevator)

sméru. Tato funkce umoZniuje uZivateli nastavit g 0 100 120
zménu pro levy a pravy uhel wvySkovky a Channel 4 (Rudder)

kormidla provozovaném na V-tail letadlu. V-tail §
je, pokud jsou pouZity 2 serva spoletné

ovladanad pohybem kormidla jako vyskovka. “Imm]]n nmn

Kromé toho kazda strana kormidla se pohybuje ) - £ -
nahoru nebo dolld spolecné, kazda strana jde O r O’ r
FAEEFTRIER X

opatnym smérem, pokud to dé&late jako _ FIMIEFFIIEIRAEIA )
. v . . Therudderto the farleft The elevator stick to the
vySkovku. Je to lepsSi, pokud soucet miry (Pic 22.12) topside. (Pic22.13)

kormidla a vyskovky neni vyssi jak 100%.
Pfednastavené jsou na 50%. Pozice prislusného kandlu je zobrazovana v redlném case, zatim co
pohybujete pakou.

Rudder rate : 40%

Channel 2 (Elevator)

120 100 o 100 124

Channel 4 (Rudder)

Vyberte miru elevator nebo rudder k nastaveni a pohybem kolecka upravte na pozadovanou
hodnotu.

Napriklad: Letadlo ma V-tail, bude nastavena hodnota jako na obr. 22.12 a 22.13. Dejte paku
kormidla Uplné do leva, poté se CH2 zobrazuje na pozici 40 vpravo. Naopak, dejte paku kormidla
uplné doprava, poté se CH4 zobrazuje na pozici 40 vlevo. Dejte paku vyskovky do nejvyssi nebo

svvs

20.10 Airplane structure
Popis funkce:

V této funkci nastavite odpovidajici rozloZeni letadla.

Zde je na vybér z motor, jehla plynu, kfidélko, 2 kfidélka, klapka, 2 klapky, 1:Fly Sky 01 TXED RXSH
podvozek, kormidlo, 2 kormidla, V-tail, pokud je typ modelu s pevnymi k¥idly | e R

nebo vétron. Poté budete upozornéni na obsazenost maximalniho poctu
kanall, pokud ma letadlo vice jak 10 vybranych ¢asti.

Protoze 2 kormidla a V-tail nem(zZou byt soucasné, V-tail bude automaticky
skryty, pokud budou vybrana 2 kormidla. Vychozi typ je pevné kfidlo/vétron
s motorem, kfidélkem, vyskovkou a kormidlem.
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21 HELICOPTER EXCLUSIVE FUNCTION MENU

21.1 Throttle hold

Popis funkce: 1:Fly Sky 01 TXEEIRXSH
hotlehold
Value( 30.0% )

Funkce se pouZiva na udrZeni pozice kanalu plynu. Vychozi hodnota je
10%. Plyn bude v soucasné pozici po spusténi této funkce. Toho se
obycejné vyuziva pfi pristani na autorotaci.

Stisknéte ikonu throttle hold a pohybem kolecka nastavite prislusnou

: . o L L vy Channel 3 (Throitle)
hodnotu. K této funkci mize byt pfifazen prepinac ( SWA-SwH, LSw).
Naptiklad: Hodnota throttle hold je nastavena na 30% a prepina¢ SwA Thectt beid
doll k povoleni funkce. Pozice kandlu je zobrazena na 30 v redlném
case. Hodnota plynu nebude zménéna, zatim co pohybujete pdakou

plynu.

1:Fly Sky 01 TXE Rx([Sf

Cond 1: Normal

21.2 Throttle mix
Popis funkce:

Aileron

Funkce pred programovanych mix( pro nékteré specialni funkce a JEEEIG
mUzZe mixovat kandl kfidélka, vySkovky a kormidla. Vychozi hodnoty

jsou jako na obr. 23.12. Funkce mUZe byt nastavena v 5 podminkach.
fo throtile

(Pic 23.2)



Naptiklad: aby nedochazelo ke sniZeni vysky a udrZzeni otacek, ovladanim vyskovky a automatickému
snizeni vystupu plynu.

Vyberte pfislusnou Up nebo Down a pohybem kolecka nastavite pfislusSnou hodnotu.

Jak je zobrazeno na obr. 23.2: Hodnota downside aileron je nastavend na -15% a hodnota upside je
také 15%.

21.3 Pitch curve
Popis funkce:

Tato funkce je pouzivana pro nastaveni stoupani vrtulniku :Fly Sky 01 TXEDRXEH
T ] . , . v, o
s variabilnim stoupanim k dosahnuti nejlepsi efektu letu. Funkce (?)

mUlZe byt nastavena v 5 podminkdch a 11 bodl (L, 2-10, H) kfivky  cond 1: Normal
plynu mohou byt nastaveny od 0% po 100%. Horizontdlni teckovana
¢ara zobrazuje v redlném case pozici paky plynu a vertikdlni teckovana [Tsie — Se=

¢ara zobrazuje v redlném case pozici vystupu kfivky stoupdni. lkona ‘ W T | } ‘ ‘
této funkce nebude zobrazena, pokud je vybrano rozlozeni fix pitch.

Vyberte pfislusny bod a pohybem kolecka nastavte na poZzadovanou
hodnotu.

Naptiklad: Je aktivovana funkce pitch curve. Bod 2 je nastaven na -
72%, bod3 na -43%, bod 4 na -15% a bod 5 na 10%, bod 6 na 38%,
bod 7 na 63%, bod 8 na 85% a bod 9 na 97%. Ostatni body nejsou
nastaveny. V této situaci, pokud pozice plynu je nizsi nez neutrdlni
(L,2-5), zrychleni vystupu krivky stoupani je rychlejsi nez pozice kolem
neutrdlu (6-10, H).

(Pic 23.3)
1:Fly Sky 01 TXEDRXGH

Swashplate mix
21.4 Swashplate mix Cond 1. Normal
Popis funkce:

Aileron
Funkcte {e pred 'programovanym mixem ovIadanlvkrldeIka, vyskoyky Cl £ 1o vator m
stoupani vrtulniku. Nastavte rozsah pohybu téchto 3 funkci pro

dosdhnuti nejlepsiho efektu letu. Funkce miZe byt nastavena v 5 IS

podminkach. 2:Fly Sky 02 TXOHD RX(S
Mol L —

Vyberte pfislusny bod a pohybem kolecka nastavte pfislusnou hodnotu. Fixed pitch D

21.5 Structure Throttle needle [ ] | .

Popis funkce: Gyroscope D

K vybéru zde jsou fixed pitch, variable pitch, throttle needle, gyroscope  Governor D

and governor, pokud je rozloZeni letadla je nastaveno jako vrtulnik.

RELRB A EFH
Model type is helicopter
(Pic 23.5)



Variable pitch ma na vybér ze 6 typa cykliky. Vychozim typem je 4 kandlovy vrtulnik fixed pitch.

21.6 Swashplate type
Popis funkce:

Tato funkce se pouziva pro nastaveni rozloZeni cykliky a nabizi celkem
7 typl.

Stisknéte Swash plate type pro nastaveni prislusného typu.
Pfednastavena je fixed pitch.

21.7 Swashplate ring
Tato funkce je k nastaveni limit(i drahy cykliky. Pohybem kolecka
nastavite prisluSnou hodnotu.

21.8 Governor

Tato nova funkce je hlavné pouZivana pro udrZeni rychlosti vrtuli.
Prednastaveny kandl je CH7. M(Ze byt nastavena v 5 podminkach.

Pohybem kolecka nastavite pfislusSnou hodnotu.

1:Fly Sky 01 TXEZIRxGH

cug(wn hil,gﬂl CHifain | eit)oHs

(Pic 23.6)

1:Fly Sky 01 TXEZIRXSH
RadusCT00%)

1:Fly Sky 01 TREZI RXSR

_Cond 1: Normal

(Pic 23.8)



21.9 Gyroscope

Funkce je pouZivdna pro nastaveni citlivosti gyra v aktudlni podmince. Vysoka citlivost, ¢im vice
korekce gyro poskytuje a ,mékéi“ a méné citlivy vrtulnik pocitujete. Vychozim kanéalem je CH5 a
funkce mulzZe byt nastavena v 5 podminkach, k udrZzeni vzndaseni, pfifazeni potenciometru pro
nastaveni stoupani v rezimu vrtulnik.

Pohybem kolecka nastavite pfislusSnou hodnotu.

. uAysky ;1 TXEDRXSH

Gyroscope

(Pic 23.9)

21.10 Hover trim
K udrZeni stoupani, pfifazeni potenciometru pro nastaveni stoupani v rezimu vrtulnik.



_ nFysky 01 TXEDRxSR tFysky 01 TXEORX(SH khiysky 01 TXEDRKSR

Cond 1: Normal Throttle ctrl: None

Pitch ctrl  : None

Throttle
Throttle . None

Pitch : None

22 FUNKCE UPOZORNENTI

Zvukovy alarm

1. Pokud ma baterie ve vysilaci nizké napéti a napéti je nizsi nez 3.75V, systém spusti alarm,
ktery zni pomalu.

2. Pokud je napéti na baterii pfijimace niz$i nez nastavend hodnota, systém bude vyddavat zvuk
»Ba,Ba“.

3. Pokud je dosah po 60%, bude systém vydavat ,,Du,Du”.
4. Pokud je ¢asovac u konce, systém bude vydavat ,Bi, Bi, Bi, Bi“ 3x za sebou.
5. Pred automatickym vypnutim vysilace bude systém vydavat Du Du Du“.
6. Pokud ma baterie vysilace nizsi nez 3.7V, systém bude vydavat alarm, ktery zni rychle. Pokud
napéti klesne pod 3.65V, vysilac se automaticky vypne.
LED alarm

Funkce upozornéni signalizaci LED je synchronizovana se zvukovym upozornénim, avsak pokud
vypnete zvuky ve vysilaci, LED upozornéni bude i naddle upozorfiovat.

1. LED sviti: vSechny funkce jsou v poradku.

2. LED pomalu blika: nizké napéti baterie vysilace.

3. LED blika rychle: napéti na baterii je velice nizké; chyba dosahu je vyssi nez 60%; napéti
baterie pfijimace je nizké; vysilac se sdm za chvili sdm vypne.

4. LED nesviti: vypnuty vysilac.

23 PRUVODCE RESEN{ PROBLEMU

Reeni problému:

1. Vysila¢ nejde zapnout
a. Baterie ve vysilace je Spatné vloZena.
b. Baterie vysilace je vybita



c. Obrazovka blikd po zapnuti vysilace a poté se vysila¢ okamzité sam vypne: napéti
baterie je nizké, a proto se vysilac vypne, ihned poté co je zapnuty.
d. Baterie je zoxidovana nebo ma Spatny kontakt
Maly dosah
a. Spatna poloha antény vysilade nebo pfijimace.
b. Ruseniod jiného vysilace.
c. Baterie je vybita.
d. Prekazka, kterd blokuje signal.
Vysila¢ neovlada pfijimac
a. Vysilac nebo pfijimac vstoupily ndhodné do reZzimu parovani. Problém lze vyresit
vypnutim a zapnutim nebo opétovnym sparovanim.
Vysila¢ nékdy nepfijima data odeslané prijimacem, pokud jsou v okruhu dalsi lidé.
a. Rozestup mezi vysilaci je ptilis maly, prosim udrZujte rozestup min. 5m pokud je to
mozné.
Cislo polozky pfidaného modulu se nezobrazi na obrazovce vysilace.
a. Datovy kabel pfidaného modulu je Spatné zapojeny.
b. Datovy kabel je poskozeny.
Ziskani nestabilnich dat rychlosti
a. Poloha rychlostniho senzoru neni sprdvna, je posunut pfilis daleko.
Simulator nejde ovladat na pocitaci.

a.

24 FUNKCN| STROM

Funkce USB simulatoru neni aktivovana.

24.1 Vstupy
Physical stick 1 Physical stick 2 Physical stick 3 Physical stick 4 VrA to VFE knob

Aileron stick Elevator stick Throttle stick Rudder stick

v v v v v
Exponential Exponential Exponential Exponential Exponential

Trim Trim Trim Trim

v v v v v

Aileron stick Elevator stick Throttle stick Rudder stick VrA to VrE knob




24.2 Letadlo

[ Aiteronstick | [ Elevatorstick | [ Throtte stick | Rudderstick | [vAtoviEKb ] 0 ZfEm====-=-= B

Linear mixes
Curve mixes

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Throttle dawn

Throttle delay

Aileron to rudder

Fias slevalor and flap

Elevator to flap

Throttle needle

|====W--—---—- e R e e e ettt ekl 1
| [Fessieron] [Fas slevator [[Fias rudder [hastiap ] Hasspoler | | | [as alleron and rudder |

]
:| AileonBF | [ ElevatorBF | [ Throtie BF [ Throttie needleBF | | RudderBF | | FlapBF | [ SpoilerBF |:1-“Ruddermai|mm|:
- 1

Functions delay

Trainer mode basic functions

Has at |east 2 of the following:
2 ailarons

I

1

I Has 2 ailarons or 2 flaps| Has 2 ailarons or at Has 1 alavator at lsast 1 flap
I of 2 rudders loaist 1 flap [ Hes 2 spoilers | [ Has 2 slevators | [ Has2rudders | and 1 rudder at |east 1 spoiler
1

J

Aileron function Flaptunction | Spoiler function | | Elevator function | | Rudder function | V-tail Butterfly
________________________________________________________________ 1
| Has 2 ailorons | 1 Has 2 alovators I Has 2 rudders. I Has 2 flaps | | Has 2 spoilers |
[ Aiteron || Aileron2 | [ Eievator | | Elevator2 || Throttie | [Throtie needie| | Rudder | | Rudder2 | [ Fiap | [ Fiap2 | | Spoiler | | Spoiler2 |
[ Fasfescranne___|
| Channals allocatbn H Auxiliary cha |

) v v v v v v
[em] [ens] [cn2] [emo] [en3] [[cHs ] [[cha] CHB CHT Other dynamic channels

24.3 Vrtulnik

| Rudder siick | | VrA to VrE knob

Throttle curve
| Has variable pitch |

| Pitch curve  |g={ Throttle down |

—_———————

I Has throtile needle | : Throttle mix
]
]

| Throttienoid | /| Throttie needie |

Y I ____% ___________________________________ II Linearrnixasl

| Has gyroscope | Hesgovemor | !
1] Aileron BF || ElevatorBF | | PitcheF | [ ThrotteBF | | Throtiie needieBF | | Rudder BF | | Gyroscope BF | | Govemor BF | l<-|| Curve mixes |
1

1 I
| Ry mpmplg—— o ———— p——————— p——————— | ——————— Sp——————— ——————— —— [ I g ——— 1

Functions delay

Trainer mode basic functions
]
1 Has variable pitch Has variable pitch 1
: Swashplate ring Swashplate type Swashplate mix :
]

g S G g | RO O -
‘Swashplate
type >=6 y \ Has free channels

I Aileron ” Elsvatnrl Elevator 2 I Pitch I | Throttle | IThmﬂ\a nsed\el | Rudder I | Gyroscope I IGm.'armrI Auxiliary channels
v v v v v v v v v
I Channels allocation

|
I_LI v v v v v v v v TR EE RS
CH1 |evz| [enr] | che | | cha | I | cha ] | cHs | | chs | | other dynamic channels |




24.4 Vystupy

I Any channel I

v

I Channels offset I

I Linear mixes | Curve mixes I

I Channelsdelay I

v

I Conditions delay I

v

I Trainer mode output channels I

v

I Reverse I

v

| Endpoint |

v

| Subtrim |

v

I Channel output I

25 UPOZORNENI

Spolecnost Fly Sky a BIGHOBBY nenesou zadnou zodpovédnost za provoz tohoto zafizeni a Skody
jim zplUsobené!



